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WSTEP 1.1. Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z zadaniem: ,Poprawa dostepnosci budynku Przedszkola
Miejskiego nr 2 przy ul. Konarskiego 14 w Debicy ”.

1.2. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbiorka:
- stolarki.

1.3. Okreslenia podstawowe Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST ,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY

2.1. Wymagania Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
,Wymagania ogdlne” pkt 2. Miejsce wywozu gruzu nalezy do Wykonawcy. Gruz jest wiasnoscia
Wykonawcy.

3.SPRZET

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiérka elementow konstrukcyjnych i oktadzinowych moze by¢
wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

- mtoty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- koparki.

4 TRANSPORT

4.1.Wymagania podstawowe przy transporcie materiatéw powstatych w wyniku rozbiorki:

a/ Transport materiatéw z rozbidrki powinien by¢ tak zorganizowany , aby nie powodowat utrudnien w
ruchu pojazdéw na drogach publicznych

b/ Wybdr transportu powinien by¢ dostosowany do objetosci, odlegtosci transportu, szybkosci i
pojemnosci Srodkéw transportowych, uksztattowania terenu .

5.WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbidrkowe obejmujg usuniecie z terenu rozbidrki wszystkich elementéw zadania wymienionego
w pkt 1.1, zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST lub wskazanych przez Inzyniera. Jesli dokumentacja
projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inzynier moze poleci¢
Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie okreslony przewidziany odzysk
materiatow. Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w SST
lub przez Inzyniera. W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych,
nalezy spetni¢ warunki okreslone w ustawie o odpadach. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego
wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie
stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez
Inzyniera lub Inwestora. Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST stajg sie wiasnosciag Wykonawcy,
powinny by¢ usuniete z terenu budowy. Doty (wykopy) powstate po rozbidrce znajdujgce sie w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowg bedg wykonane wykopy, powinny by¢ tymczasowo



zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej. Doty w
miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdow nalezy wypetni¢, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w OST ,,Roboty
ziemne”.

5.1. Szczegotowy opis robdt rozbidrkowych Wymagania dotyczgce sprzetu, maszyn, sSrodkéw transportu,
kontroli jakosci, odbiorow, rozliczenia robot, dokumentdéw odniesienia - jak w czesci ogdlne;j.

Do podstawowych prac nalezy:

a) Rozbidrka obiektéw budowlanych wraz z wywozem gruzu

b) Wywdz gruzu z terenu budowy.

Teren na ktérym prowadzone s3 roboty rozbidrkowe obiektu budowlanego, nalezy ogrodzi¢ i oznakowa¢é
tablicami ostrzegawczymi. W czasie wykonywania robét rozbiérkowych sposobami zmechanizowanymi
wszystkie osoby i maszyny powinny znajdowac sie poza strefg niebezpieczng. Teren budowy zaopatrzyc
nalezy w odpowiedni sprzet ratunkowy i przeciwpozarowy.

5.1.1. Sposdb prowadzenia instruktazu pracownikdw przed przystgpieniem do realizacji robdt
rozbidrkowych, a w szczegdlnosci robot szczegdlnie niebezpiecznych:

- Przed przystgpieniem do prac kierownik rozbiorki jest obowigzany zapoznaé wszystkich pracownikéw z
przepisami zawartymi w Rozporzgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie BHP
przy wykonywaniu robét budowlanych (Dz. U. nr 47 poz. 401 ).

- Przed przystgpieniem do wykonania robdt szczegdlnie niebezpiecznych niezbedne jest dokonanie
skrotowego, powtdrnego zapoznania sie z zasadami BHP dla konkretnych czynnosci i wytypowanych
pracownikow.

5.1.2 Wykaz srodkéw technicznych i organizacyjnych zapobiegajacych niebezpieczenstwom wynikajgcym
z wykonywania robot w strefach szczegdlnego zagrozenia zdrowia: Rozmiescic tablice ostrzegawcze.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.Kontroli jakosci robot powinien dokonywac inspektor nadzoru z ramienia inwestora. Wykonawca jest
zobowigzany bezwzglednie stosowac sie do polecen i uwag przedstawiciela inwestora w zakresie ochrony
srodowiska i tras przejazdu. Wykonawca na wtasny koszt naprawi ewentualne uszkodzenia drég i placow
niepodlegajgcych rozbidrce. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa i
wymaganiami specyfikacji techniczne;j.

7. ODBIOR ROBOT
7.1 Odbioru robodt nalezy

1. Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach powinno spetniaé
odpowiednie wymagania okreslone w OST , Roboty ziemne”. Jednostkg obmiarowg robdt zwigzanych z
rozbiorka jest:

- dla elementéw konstrukcyjnych:
a) betonowych, kamiennych, ceglanych - m3 (metr szescienny),

b) prefabrykowanych betonowych, zelbetowych - m (metr). Pozostate obmiary zgodne z KNR.



2. Roboty podlegajg czesciowemu i koicowemu odbiorowi, Odbiorowi czesciowemu podlegac bedzie,
kazda rozbidrka obiektu budowlanego ( zgodnie z wykazem dotgczonym do umowy). Odbidr robdt nastgpi
po wykonaniu prac zgodnie z warunkami umowy.

2.1. Odbidr robot nalezy dokona¢ komisyjnie. Sktad komisji ustali zamawiajgcy. Odbiér koncowy nastgpi
po wykonaniu zadania na podstawie protokotéw czesciowego odbioru.

Do odbioru koncowego wykonawca powinien zatgczy¢: - Potwierdzenia utylizacji wytworzonego odpadu,
- Karty przekazania odpadu na sktadowiska ,

- Oswiadczenia o wykonaniu robodt z zachowaniem wtasciwych przepisdw technicznych i sanitarnych
oczyszczeniu w sposoéb prawidtowy terenu z materiatdw niebezpiecznych w przypadku ich wystgpienia i
przekazaniu wytworzonego odpadu na sktadowisko i ich utylizacji. Sprawdzenie faktycznej ilosci
rozebranego materiatu zgodnie z ksiegg obmiaru.

8. PODSTAWA PLtATNOSCI

8.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
podano w OST ,Wymagania ogdlne”. Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie oston zabezpieczajgcych przed spadaniem gruzu,

- wykonanie rysunkoéw roboczych pomostéw i rusztowan,

- wykonanie rozbiérek zaleznie od asortymentu,

- wywoz i sktadowanie gruzu,

- optaty za sktadowanie gruzu,

- przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia

PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na
goraco ogdlnego stosowania

PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdlnego przeznaczenia
PN-H-93401 Stal walcowana. Kgtowniki rGwnoramienne

PN-H-93402 Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na gorgco BN-87/5028-12 Gwozdzie
budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gtadkim, okragtym i kwadratowym BN-77/8931-12 Oznaczenie
wskaznika zageszczenia gruntu.
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1. WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot

Przedmiotem specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét obejmujacych
osadzenie stolarki drzwiowej. Specyfikacja Techniczna jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i
odbiorze.

1.2. Zakres robét

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z montazem
stolarki okiennej i drzwiowej.

Szczegbtowy zakres robot wedtug kosztorysowego Przedmiaru Robdt stanowigcego integralny zatacznik
do niniejszej specyfikacji technicznej.

Niniejsza specyfikacja opracowana zostata dla nastepujgcych klas robot wedtug stownika CPV :
- kl.45.42. kod CPV 45421000-4 ,Roboty w zakresie stolarki budowlanej”.

2. MATERIALY
Dokumentacja techniczna przewiduje zastosowanie stolarki drzwiowej PCV posiadajgcej Aprobaty
Techniczne dopuszczajace do stosowania w budownictwie.

3. SPRZET
Specjalistyczny sprzet zgodny z technologig producenta stolarki w uzgodnieniu z Inzynierem.

4. TRANSPORT

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie stolarki powinny odbywac sie tak aby zachowac ich
dobry stan techniczny. Przewozone i sktadowane okna oraz drzwi przeszklone nalezy zabezpieczy¢ przed
sttuczeniem szyb.

Specjalistyczny transport do przewozenia okien zapewni producent okien i drzwi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.2.Zasady wbudowywania stolarki drzwiowej

- Dokfadno$¢ wykonania oscieza powinna byé zgodna z wymogami wykonywania robét murowych .

Odlegtosci miedzy punktami mocowania osScieznicy, zgodnie z zaleceniami producenta, jednoczesnie nie

powinny by¢ wieksze niz 75 cm, a maksymalne odlegtosci od narozy oscieznicy nie wieksze niz 30 cm.

- Oscieznice po ustawieniu do poziomu i pionu nalezy zamocowac za pomoca facznikow zalecanych

przez producenta stolarki drzwiowe;j.

- Szczeliny powstate pomiedzy osciezem i oscieznicg nalezy wypetni¢ na obwodzie pianka

poliuretanowg

- W Scianach dziatowych przy osadzaniu stolarki drzwiowej nalezy Scisle stosowac sie do zalecen
producenta, w szczegdlnosci stosowac zalecane kotwy i srodki uszczelniajace.

6. KONTROLA JAKOSCI

- Odbidr wbudowanych oscieznic drzwiowych i okiennych

Odchylenie od pionu lub poziomu dla oscieznic drzwiowych i okiennych nie powinno by¢ wieksze niz 2
mm na 1 m i nie wiecej niz 3 mm na catej dtugosci stojaka lub nadproza oscieznicy.




Najwieksze dopuszczalne zwichrowanie oscieznicy z ptaszczyzny pionowej nie moze by¢ wiekszy niz 2
mm.

6.2 Odbior wbudowanych oscieznic drzwiowych i okiennych

Przy odbiorze kornicowym montazu stolarki okiennej , drzwiowej oraz wrot nalezy przeprowadzic¢
nastepujgce badania:

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowo-kosztorysowg powinny by¢ przeprowadzone przez
poréwnanie zamontowanej stolarki z projektem technicznym i opisem kosztorysowym oraz stwierdzenie
wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin oraz pomiaru,

- sprawdzenie atestow dopuszczenia wyrobdw do stosowania w budownictwie uzytych materiatéw,

- sprawdzenie stanu technicznego stolarki (w szczegdlnosci oszklenie, okucia, inne akcesoria itp.),

- sprawdzenie przygotowanych osciezy w murach,

- sprawdzenie osadzonej stolarki w murze (prawidtowe dziatanie okué, prawidtowe zamykanie i
otwieranie skrzydet stolarki i elementéw segmentowych wrét, prawidtowe uszczelnienie miedzy osciezg
i oScieznicy),

- podczas odbioru nalezy sprawdzi¢ wszystkie zalecenia podane w p.5 oraz zalecenia producentéw
wbudowywanych wyrobdéw,

- prawidtowos¢ montazu parapetow, (wewnetrznych i zewnetrznych).

Jezeli wszystkie badania daty wyniki dodatnie, wykonane roboty nalezy uznaé za zgodne z wymogami
kontraktu. Jezeli cho¢ jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane roboty nalezy uznac za niezgodne z
wymogami norm i kontraktu. W takiej sytuacji Wykonawca obowigzany jest doprowadzi¢ roboty do
zgodnosci z norma i przedstawi¢ je do ponownego odbioru.

7. JEDNOSTKA OBMIARU
Jednostka obmiaru jest 1 m2 (metr kwadratowy) zamontowanych drzwi
Jednostka obmiaru jest 1 szt [sztuka] zamontowanej oscieznicy drzwi

8. ODBIOR

Odbioru robot dokonuje sie na podstawie ogledzin.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawe i system ptatnosci okresla¢ bedzie umowa zawarta miedzy Zamawiajgcym a Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-88/B-10085 "Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania”".

Swiadectwa dopuszczenia produktéw do wbudowania

Instrukcje producentow odnosnie montazu, sposobu uzytkowania i warunkéw gwarancyjnych.
Instrukcja wbudowywania okien i drzwi balkonowych drewnianych zewnetrznych” COBP Budownictwa
ogdlnego.
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SST-D-00 ,
WYMAGANIA OGOLNE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczeg6lnienie

45.2 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie
wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich

Czesci oraz roboty w zakresie inzynierii
ladowej i wodnej

45.21 45210000-2 Roboty budowlane w zakresie
budynkéw

45.21.5 45215000-7 Roboty budowlane w zakresie budowy
obiektéw budowlanych opieki
zdrowotnej 1 spotecznej krematoriow
oraz obiektow uzytecznosci publiczne]

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru robot drogowych w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegétowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegétowa specyfikacja techniczna dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot na drogach.

1.3. Zakres robot objetych Szczegétowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspdlne dla
rob6t objetych ogdlnymi specyfikacjami technicznymi, dla poszczegdlnych asortymentéw
rob6t drogowych i mostowych.

1.4. OKkreslenia podstawowe.

Uzyte w SST wymienione ponizej okres$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢
techniczno-uzytkowa (droga) albo jego cze$¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegtos¢ miedzy zewngtrznymi krawedziami pomostu,a
w przypadku mostow tukowych z nadsypka - odlegtos¢ w swietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowe;j.
1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniemi
zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usuni¢cia po jego zakonczeniu.



1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych
w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania
polecen i innej korespondencji technicznej pomig¢dzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawcg 1 projektantem.

1.4.7. Estakada — obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowg dla zapewnienia komunikacji
drogowej 1 ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca),
odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.11. Korona drogi — jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju 1 pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - cz¢$¢ obiektu oparta
na podporach mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub
pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy — nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi
1 skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksiagzka obmiaréw — akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszytz
ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatagcznikow. Wpisy
w ksiagzce obmiarow podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan 1 prob zwigzanych z oceng
jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.18. Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodnez
dokumentacjg projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji
drogowej 1 ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna — gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca — warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa Scieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze roztozenie napre¢zen w nawierzchni 1 przekazywanie ich na podbudowe.
¢) Warstwa wyréwnawcza — warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podioze. Podbudowa moze sktadac si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
e) Podbudowa zasadnicza — gérna cze¢$¢ podbudowy spelniajaca funkcje no$ne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.



f) Podbudowa pomocnicza — dolna czg$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i1 przenikaniem czastek
podioza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajacg lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktérej gtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

i) Warstwa odsaczajaca — warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.

1.4.21. Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy — most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.
1.4.23. Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ — zgodnos¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy — wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi 1 zwigzanych z nig urzgdzen oraz drzew 1 krzewow. Pas drogowy
moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.26. Pobocze — czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow,
umieszczenia urzadzen organizacji 1 bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
glebokosci przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni — gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego
wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.4.31. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia
drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych
trasy w planie 1 przekroju podtuznym) istniejgcego potaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigetym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna — element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich
zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa — cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizacje¢, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczoétek — skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktada¢ si¢ z pelnej $ciany,
stupéw lub innych form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor.



1.4.37. Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpietos¢ teoretyczna — odlegtos¢ miedzy punktami podparcia (fozyskami), przesta
mostowego.

1.4.39. Szerokos¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) — odlegtos¢ migdzy zewnetrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi podluznej, obejmuje
catkowitg szerokos¢ konstrukcyjng ustroju niosacego.

1.4.40. Szerokos¢ uzytkowa obiektu — szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegblnych rodzajéw ruchu oraz szeroko$¢ chodnikéw mierzona w $wietle porgczy
mostowych z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys — wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czgs$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej 1 ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inng droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej 1 ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane — cz¢s¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng
catos¢ konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego pelnienia funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych
z budowg, modernizacja, przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej
elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo
wszelkich czynno$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢
z dokumentacjag projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego.

1.5.1. Przekazanie.
Zamawiajacy protokolarnie oraz w terminie okreslonym w dokumentach
kontraktowych przekaze Wykonawcy:
* Dokumentacje techniczna,
» Kopig¢ decyzji o pozwoleniu na budowe,
* Komplet specyfikacji technicznych,
* Kopi¢ uzgodnien 1 zezwolen uzyskanych w czasie przygotowywania robot do realizacji
przez zamawiajgcego dla umozliwienia prowadzenia robot.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczegélowych warunkach umowy, uwzgledniajagcym podziat na
dokumentacje projektowa:
* Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowa dokumentacje projektowg oraz
projektowa dokumentacje wykonawcza (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,
*  Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowe;.



1.5.3. Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowa i SST.

Dokumentacja projektowa, SST 1 wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajgcego stanowig cz¢$¢ umowy,
a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych
dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci. Wykonawca nie moze wykorzystywac
btedéw lub opuszczen w dokumentach, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic
Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego, ktory podejmie decyzje¢ o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na pi§mie sg
wazniejsze od wymiarOw okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku. Wszystkie
wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowg i SST. Dane
okreslone w dokumentacji projektowej 1 w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, odktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéow i
elementow budowli musza wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami,a rozrzuty
tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedzialu tolerancji.W przypadku,
gdy materiaty lub roboty nie bedg w peini zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST 1 wptynie
to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi,
a elementy budowli rozebrane 1 wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”).

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejacych obiektow (jezdnie, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia
1 odbioru ostatecznego robot. Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi
Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi 1 organem zarzadzajagcym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzebi postepu robot
projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce¢. Kazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu. W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy,
zainstaluje 1 bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak:
zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajagc w ten sposOb bezpieczenstwo
pojazdéw i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosciw dzien i w nocy tych
zapor 1 znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki,
zapory 1 1inne urzadzenia zabezpieczajagce beda akceptowane przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci
publicznie przed ich rozpoczgciem w  sposéb  uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru/Koordynatorem  Zamawiajgcego oraz przez umieszczenie, w miejscach 1
ilosciach okreslonych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego, tablic
informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robdt. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej
zaptacie i1 przyjmuje sig¢, ze jest wiaczony w cen¢ kontraktowg.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego rob6t. Wykonawca dostarczy,
zainstaluje 1 bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia,



porecze, oswietlenie, sygnaty i1 znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne Srodki niezbedne do
ochrony robo6t, wygody spotecznosci 1 innych. W miejscach przylegajacych do drog otwartych
dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w spos6b uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru/Koordynatorem Zamawiajacego. Wjazdy 1 wyjazdy z terenu budowy
przeznaczone dla pojazdéw 1 maszyn pracujacych przy realizacji robdt, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru/Koordynatorem
Zamawiajacego. Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczgciem w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru/Koordynatorem Zamawiajacego
oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 iloSciach okre§lonych przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w ceng¢ kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie
przepisy dotyczace ochrony S$rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy
1 wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow

1 norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac

uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub doébr publicznych i1 innych, a wynikajacychz

nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychw

nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujgc si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny

wzglad na:

* lokalizacj¢ baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych, srodki
ostroznosci i zabezpieczenia przed,

* zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

* zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

* mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i1 pojazdach. Materialy fatwopalne beda
sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
os6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdbw wywotujacych szkodliwe promieniowanieo
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie
materiaty odpadowe uzyte do rob6t bedg miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na
srodowisko. Materialy, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu
robot ich szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
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odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materialéw od
wlasciwych organéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materiatow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek
zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witadz bedacych
wilascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego
w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczeniei zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzenh w czasie trwania budowy. Wykonawca
zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowg dla wszelkiego rodzaju
robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacjii urzadzen podziemnych
na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego i wladze
lokalne o zamiarze rozpocze¢cia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego i
zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi 1 urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego. Jezeli
teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowa¢ roboty w sposéb powodujagcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzeniazabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscig. Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco
informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawca a wiascicielami
nieruchomos$ci i dotyczacych korzystaniaz wilasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani
Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajgcego ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie
porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach
umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca begdzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach
publicznych przy transporcie materialow 1 wyposazenia na 1 z terenu robot. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od witasciwych wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) 1 o kazdym takim przewozie bedzie
powiadamiat Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawiajagcego moze poleci¢, aby pojazdy nie spelniajace tych
warunkéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie
osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy
1 Wykonawca bedzie odpowiadatl za naprawe wszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet 1 odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem



wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 sg uwzglednione w cenie
kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bgdzie odpowiadat za ochrong robot 1 za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do rob6t od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do
czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla
drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe
nie p6zniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb
zwigzane z wykonywanymi robotami 1 bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowien podczas prowadzenia rob6t. Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych
1 bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie
znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praww odniesieniu do sprzetu,
materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniemrob6t 1 w sposob ciagly
bedzie informowac Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie
z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego.

1.5.13. Rownowaznos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy
1 przepisy, ktore spelnia¢ majg materialy, sprz¢t i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty,
beda obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powotlanych norm 1 przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju
lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub
wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia
1 pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. R6znice
pomiedzy powolanymi normami a ich proponowanymizamiennikami musza by¢ dokladnie
opisane przez Wykonawcg 1 przedtozone InspektoraNadzoru/Koordynatora Zamawiajacego do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne
pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda
uwazane za wlasnos¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego i postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w
wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapig opdznienia w robotach,
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajagcego po uzgodnieniu z Zamawiajagcym
1 Wykonawca ustali wydluzenie czasu wykonania robo6t i/lub wysokos¢ kwoty, o ktérag nalezy
zwigkszy¢ ceng kontraktowa.
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2. MATERIALY.
2.1. Zrédta uzyskania materialéw.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdw  przeznaczonych do  rob6t, Wykonawca  przedstawi  Inspektorowi
Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajagcego do zatwierdzenia, szczegétowe informacje
dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow
jak roéwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébkimateriatow.
Zatwierdzenie partii materialéw z danego zrédila nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materialy z danego zrdodia uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do
prowadzenia badan w celu wykazania, Zze materialy uzyskane z dopuszczonego zrédtaw
sposob ciagly spelniajg wymagania SST w czasie realizacji robaét.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli 1 odno$nych wiadz na
pozyskanie materiatéw ze Zrédel miejscowych wiaczajac w to zrédta wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi
Zamawiajacego wymagane dokumenty przed rozpoczegciem eksploatacji Zrédta. Wykonawca
przedstawi Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego projektu do zatwierdzenia
dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang
przez siebie metod¢ wydobycia 1 selekcji, uwzgledniajgc aktualne decyzje o eksploatacji,
organéw administracji panstwowej i samorzadowej. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
spetnienie wymagan ilosciowych 1 jakoSciowych materiatdw pochodzacych ze zrddet
miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy
1 inne jakie okazg si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatow do robdt. Humus 1
nadktad czasowo zdj¢te z terenu wykopdéw, dokopéw i miejsc pozyskania materialéw
miejscowych beda formowane w haldy i1 wykorzystane przy zasypcei rekultywacji
terenu po ukonczeniu robdt. Wszystkie odpowiednie materialty pozyskane z wykopéw na
terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedagwykorzystane do
rob6t lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopow
w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczeg6lnione w dokumentach umowy,
chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego.
Eksploatacja zrédel materiatow bedzie zgodnaz wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce¢ wywiezionez
terenu budowy 1 zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego. Jesli Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materialdw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Kazdy rodzaj robdt, w ktéorym znajduja si¢ nie
zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢
zZ jego nie przyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Jesli o swoim zamiarze co najmniej
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3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne
z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniany
bez zgody Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajgcego.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
uzyte do robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢
1 wlasciwosci 1 byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego. Miejsca czasowego sktadowania materialoéw beda zlokalizowane w obrgbie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru/Koordynatorem
Zamawiajacego lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce
1 zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego.

2.6. Inspekcja wytworni materialow.

Wytwoérnie materialbw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod
produkcji z wymaganiami. Probki materialéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii
materiatéw pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru/Koordynator
Zamawiajacego bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, muszg by¢ spelnione nast¢pujace
warunki:

a) Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajgcego bedzie mial zapewniong wspotprace
1 pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatéw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego bedzie mial wolny dostep, w dowolnym
czasie, do tych czes$ci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do
realizacji robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezagcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego zezwolenie dla przeprowadzenia
inspekcji 1 badan w tych miejscach.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do rob6t
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw
1 ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym
przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac¢ przeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Sprzet bedacy wilasnoscig Wykonawcy lub wynajety
do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢
zgodny z normami ochrony s$rodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego kopie
dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania 1 badan okresowych, tam
gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak réwniez
naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST
przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego o swoim zamiarze
wyboru 1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
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akceptacji Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego, nie moze by¢ pozniej zmieniany
bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i1 narzedzia nie gwarantujace
zachowania warunkéw umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore
nie wptyna niekorzystnie na jako$S¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych
materiatow. Liczba srodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodniez
zasadami okreSlonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego, w terminie przewidzianym umowg. Przy ruchu na
drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spelniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco,
na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy
oraz za jako$¢ zastosowanych materiatdbw i1 wykonywanych robdt, za ich zgodnos$céz
dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanym
przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoSci wszystkich
elementow robdt zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowe;]
lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Btedy
popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez
Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem btgdu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy na piSmie przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
doktadnos¢. Decyzje Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajgcego dotyczace akceptacji
lub odrzucenia materiatow i elementow robét bedgoparte na wymaganiach okreslonych w
dokumentach umowy, dokumentacji projektoweji w SST, a takze w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego uwzgledni
wyniki badan materialéw i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji 1 przy
badaniach materiatéw, doswiadczeniaz przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wptywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajagcego, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakoSci.

Wykonawca jest zobowigzany opracowa¢ i1 przedstawi¢ do akceptacji Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajgcego program zapewnienia jakosci. W programie
zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania robot,
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mozliwosci techniczne, kadrowe 1 plan organizacji robot gwarantujagcy wykonanie robot

zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST oraz ustaleniami. Program zapewnienia jakosci

powinien zawierac:

a) czes¢ 0golng opisujaca:

* organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i spos6b prowadzenia robdt,

* organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

* sposOb zapewnienia bhp,

* wykaz zespoldéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

* wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowos¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot,

* system (sposob i procedur¢) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
robot,

* wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

* spos6b oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujacych, a takze wycigganych wnioskéw 1 zastosowanych korektw
procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego.

b) czes¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

* wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

* rodzaje i ilo$¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

* sposOb zabezpieczenia 1 ochrony tadunkoéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie
transportu,

* spos6b i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania
mieszanek 1 wykonywania poszczegdlnych elementéw robot,

* sposOb postgpowania z materialami i1 robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét.

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac¢ zatozong jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrolg robét
1 jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlgczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek
1 badan materialdw oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan
w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca
bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materialdw oraz robotz czestotliwoscig
zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowe; 1 SST Minimalne wymagania co do zakresu badani ich
czestotliwos¢ sa okreslone w SST, normach 1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostalyone
tam okreslone, Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajgcego ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajgcego swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane
1 odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych  procedury badan. Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego bedzie
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przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociagni¢cia te bedg tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na
wyniki badan, Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego natychmiast wstrzyma uzycie
do rob6t badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w
pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte 1 stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢
tych materialéw. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniemi prowadzeniem badan
materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢
z  jednakowym  prawdopodobienstwem = wytypowane do  badan. Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawiajagcego bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu
w pobieraniu probek. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce
1 zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Probki dostarczone
przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Na zlecenie Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajagcego Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe
badania tych materiatlow, ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane
materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajgcego. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego o rodzaju,miejscu
1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego.

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca  bedzie  przekazywa¢  Inspektorowi  Nadzoru/Koordynatorowi
Zamawiajacego kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz
w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) beda
przekazywane Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego na formularzach
wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajgcego.

Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajagcego jest uprawniony do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania,
a Wykonawca 1 producent materialéw powinien udzieli¢ mu niezbgdnej pomocy. Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robét
prowadzonego przez Wykonawce, poprzez mi¢dzy innymi swoje badania, bedzie oceniac
zgodno$¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na podstawie wynikéw wtasnych badan
kontrolnych jak 1 wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor
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Nadzoru/Koordynator Zamawiajagcego powinien pobiera¢ probki materialéw 1 prowadzic¢
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badah wykaza, ze raporty
Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego oprze si¢
wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow 1 robot z
dokumentacja projektowa i SST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce,
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtdérnych lub dodatkowych badah i pobierania prébek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajagcego moze dopusci¢ do uzycia tylko te
materiaty, ktére posiadaja:

» certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznym okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow 1 dokumentow technicznych,

* deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma,

- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktére spetniajg wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty s3 wymagane przez SST, kazda
partia dostarczona do robét bedzie posiada¢ te dokumenty, okre$lajace w sposob
jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane
przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego.
Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi
Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego. Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetniaja tych
wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

* Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku
budowy beda dokonywane na biezaco i1 beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy. Kazdy
zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwalg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw. Zataczone do dziennika budowy protokoty 1 inne dokumenty
beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Do dziennika budowy nalezy wpisywac
w szczegOlnosci:
- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,
- date uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajagcego programu
zapewnienia jakosci 1 harmonograméw robét,
- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,
- przebieg robot, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i1 przyczyny przerw
w robotach,
- uwagi 1 polecenia, Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego,
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- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
- zgloszenia 1 daty odbioréw robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, czesciowych
1 ostatecznych odbioréw robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
1 w trakcie wykonywania robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jakosci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robaét.
Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego do ustosunkowania
sie. Decyzje Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajagcego wpisane do dziennika
budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma
uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.
* Ksigzka obmiaréw
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementdéw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly
w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.
* Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow,
orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze 1 kontrolne wyniki badan Wykonawcy
beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakos$ci. Dokumenty te
stanowig zalgczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego.
* Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad 1 ustalen,
f) korespondencje¢ na budowie.
*  Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagini¢cie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.
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7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z SST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym
lub ustnym powiadomieniu Inspektora o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie)w
ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukonczenia wszystkich rob6t. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inspektora. Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robét i materialow.

Dlugosci 1 odleglo$ci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej. Jesli SST wiasciwe dla danych rob6t nie wymagaja
tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako dlugos¢ pomnozona przez Sredniprzekrdj.
Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez
Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia.

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajagce odno$nym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposOb ciagly
zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbiorow robot.
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom
odbioru:
* odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
* odbiorowi czgsciowemu,
e odbiorowi ostatecznemu,
* odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci
1 jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér
rob6t zanikajagcych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu rob6t. Odbioru
robo6t dokonuje Inzynier/Kierownik projektu. Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektorowi
Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy
1 powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Jakos¢
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11los¢ robodt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajgcego na
podstawie dokumentéow zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnychi w
oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SSTi
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiodr czesciowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jako$ci wykonanych czesci rob6t. Odbioru
czesSciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét
dokonuje Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajgcego.

8.4. Odbior ostateczny robot.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilo$ci, jakos$ci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy
z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego. Odbidr ostateczny robot nastagpt w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczgc od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego
zakonczenia robot i1 przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru
ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego 1 Wykonawcy. Komisja odbierajgca robotydokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badani pomiaréw,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacja projektowai SST. W toku
odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét
uzupelniajacych i rob6t poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt
poprawkowych lub robdt wuzupetniajagcych w  warstwie Scieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i1 ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robotw
poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa
1 SST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu
1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong  wartos¢
wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetychw dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokoét
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do
odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

* Dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

* Szczegoélowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy 1 ew.
uzupelniajace lub zamienne),

* Recepty i ustalenia technologiczne,

* Dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

*  Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST
1ew. PZJ,

* Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST
1ew. PZJ,
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*  Opini¢ technologiczng sporzagdzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zalagczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST 1 PZJ,

* Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru
1 przekazania tych robét wiascicielom urzadzen,

* Geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg roboét 1 sieci uzbrojenia terenu,

» Kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg
wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez
komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Termin wykonania rob6t poprawkowych 1 robdt uzupetniajacych
wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny  bedzie  dokonany na  podstawie  oceny  wizualnej  obiektuz
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny rob6t”.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
9.1. Ustalenia ogoélne.

Podstawag ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych
ryczattowo podstawg platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji
kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania skladajgce si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST 1 w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t beda obejmowac:

* robocizn¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

* wartos¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

* wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

» koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

* podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania Ogoélne.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdélnych
zawartych w SST obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw 1 organizacji ruchu obejmuje:

e opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego
1 odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz
z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego
1 wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robét,

* ustawienie tymczasowego oznakowania 1 os$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,
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* opflaty/dzierzawy terenu,

* przygotowanie terenu,

* konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier,
oznakowan i drenazu,

* tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

* oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usuni¢cie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier 1 §wiatet,

* utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
* usuni¢cie wbudowanych materiatéw i1 oznakowania,
* doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

* Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi
zmianami).

* Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

* Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z pézniejszymi zmianami).
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SST-D-01
ROBOTY POMIAROWE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie
45.1 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45.11 45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania
terenu pod budowg i roboty
ziemne
45.11.1 45111290-7 Roboty przygotowawcze do
swiadczenia ustug

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru rob6t zwigzanych z budowg nawierzchni utwardzonych 1 ich punktami
wysokosciowymi w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegétowej Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stosowane s3 jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Szczegétowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajgcymi 1 majgcymi na celu odtworzenie
w terenie przebiegu tras pieszo — jezdnych oraz polozenia obiektéw malej architektury.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéow wysokosciowych.
W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych wchodza:
* Sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego 1 wysokosciowego punktow giéwnych osi trasy
1 punktéw wysokosciowych,
* Uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
*  Wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
*  Wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
» Zastabilizowanie punktéow w sposob trwatly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéob ulatwiajacy odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.
Szczegdtowy zakres rzeczowy 1 ilosciowy prac wedlug przedmiar6w oraz
dokumentacji projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gléwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami 1 z definicjami podanymi w SSD 00. ,,Wymagania Og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét.
Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w SSD 00 ,,Wymagania Ogdlne”.
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2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania 1 skladowania podano
w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac¢ pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra. Pale
drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamaniatrasy,
powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m 1 dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych
punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosciokoto 0,30
m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe Srednicy5 mm 1
dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,.Swiadki” powinny mie¢ dlugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj
prostokatny.

3. SPRZET.
3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet pomiarowy.
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet:
* Teodolity lub tachimetry,
* Niwelatory,
¢ Dalmierze,
* Tyczki,
* Laty,
* Tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych
powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu.

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne”
pkt. 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow.
Sprzet 1 materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogoélne zasady wykonania robdét.
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujagcymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7). Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od
Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje 1 wspétrzedne punktéw giéwnych trasy oraz
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reperow. W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajagcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdétowego wytyczenia
rob6t. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inzynierao
wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw
roboczych. Btedy te powinny by¢ usunig¢te na koszt Zamawiajacego. Wykonawca powinien
sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreSlone w dokumentacji projektowej sa zgodnez
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu
istotnie réznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno byc¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektoweji
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowew
takim przypadku obcigza Wykonawce. Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach
Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikOw pomiarOw przez
Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy 1 punkty posrednie osi trasy muszg
by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w spos6b wyrazny i jednoznaczny charakterystyke
1 potozenie tych punktow. Forma i wzdér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktéw pomiarowych
1ich oznaczen w czasie trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przezZamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania,a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowejrealizacji robot
naleza do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w
sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do
punktéw pomocniczych, potozonych poza granica robét ziemnych. Maksymalna odleglos¢
pomiedzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegtos¢ miedzy
reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metréw,
natomiast w terenie falistym 1 gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego
konfiguracji. Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami rob6t zwigzanych z
wykonaniem trasy drogowej 1 obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna
wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejagcych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile
brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera. Rzedne reper6w roboczych nalezy okresla¢ z taka
doktadnoscig, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac
niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperow panstwowych. Repery robocze powinny by¢
wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne 1 jednoznaczne okreslenie nazwy
reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowg oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej. O$ trasy
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powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci zalezne]
od charakterystyki terenu 1 uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i1 drog ekspresowych lub 5 cm dla
pozostatych drég. Rzgdne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do
I cm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej. Do
utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatéw wymienionych w pkt. 2.2. Usunigcie pali
z osl trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg roboét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow
1 wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja
projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
rob6t 1 w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera. Do wyznaczania krawedzi nasypow
1 wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki. Odlegtos¢ miedzy palikami nalezy
dostosowac¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegltos¢ ta co najmniej
powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojow
poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypoéw i wykopoéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 6.

6.2. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych.

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdélnych zasad okreslonych w instrukcjach
1 wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robot
zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw jest cze$cig obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robét.
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogé6lne” pkt. 8.

8.2. Sposéb odbioru robét.

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie
szkicow 1 dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedktada Inzynierowi.
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9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SSD 00. ,,Wymagania

Ogo6lne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
zastabilizowanie punktow w spos6b trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem
1 oznakowanie utatwiajgce odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.

. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Giéwny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGiK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGiK 1983.
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SST-D-02
USUWANIE POWLOKI GLEBY

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie
45.1 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45.11 45112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby
45.11.2 45112200-7 Usuwanie powtoki gleby
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych ze zdjgeciem warstwy humusu i darniny
w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegétowej Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegétowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu grubosci 10 cm, wykonywanych w ramach robét
przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SSD 00. ,,Wymagania Og6lne”pkt.
1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt.
L.5.

2. MATERIALY.
Nie wystepuja.

3. SPRZET.
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu.
Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie
nadajacej si¢ do powtornego uzycia nalezy stosowac:
e  Roéwniarki,
* Spycharki,
* Lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidlowe wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
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* Koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtos¢
wymagajgcg zastosowania takiego sprzetu.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu.

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne”
pkt. 4.

4.2, Transport humusu.

Humus nalezy przemieszczac z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozi¢
transportem samochodowym. Wybor Srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw
lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogoélne zasady wykonania robdét.

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogo6lne” pkt. 5. Teren
pod budowe ciggu pieszo-jezdnego oraz pod budowe¢ miejsc parkingowych oraz innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu i/lub
darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu.

Warstwa humusu powinna by¢ zdj¢ta z przeznaczeniem do pézniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewéw oraz do innych czynnosci
okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢
wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazaniami Inzyniera. Humus nalezy zdejmowacé
mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robdt, wzglednie
moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robdt (zmienna grubos¢ warstwy humusu,
sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne wykonanie robo6t, jako uzupetnienie
prac wykonywanych mechanicznie. Warstw¢ humusu nalezy zdja¢z powierzchni catego
pasa robdt ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w dokumentacji projektowe;j
lub wskazanych przez Inzyniera. Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od
glebokosci jego zalegania, wysokoS$ci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.)
powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej,ST lub wskazana przez Inzyniera,
wedtug faktycznego stanu wystegpowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe do
rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu. Zdjety humus nalezy
sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez
Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadéw
1 bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem
nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SSD 00 ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu.
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu.
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7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarowg jest w/w robét jest 1 m? warstwy humusu o okre$lonej grubosci.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogoélne zasady odbioru robdét.
Ogolne zasady odbioru robot podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogo6lne” pkt. 8.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SSD 00 ,,Wymagania
Ogdlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.
Cena 1 m? wykonania robét obejmuje:

* zdjecie humusu wraz z hatldowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na
odktad,

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

Nie wystepuja.

SST-D-02a
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ROBOTY W ZAKRESIE ROZBIORKI
ELEMENTOW DROG

1.WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymaganiadotyczace wykonania i
odbioru robo6t zwigzanych z rozbidrkg nawierzchni z ptyt betonowych.
1.2.Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
rozbidrkg nawierzchni: betonowych, zelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.
1.3.0kreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne =z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

14. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.2 Ogoélne wymagania dotyczgce materialéw

Ogo6lne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET

3.2. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.3. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrka elementéw drég, ogrodzen inawierzchni moze by¢
wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

- spycharki,

- ladowarki,

- zurawie samochodowe,
- samochody ci¢zarowe,
- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,
- koparki.
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4. TRANSPORT
4.2. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.3. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbioérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5.WYKONANIE ROBOT
5.2. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.3. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe nawierzchni obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.
Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowe;,
Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony
przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob kreslony w SST lub
przez Inzyniera. W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych,
nalezy spelni¢ warunki okreslone w OST D-05.03.11 ,,Recykling”.

W przypadku robét rozbiérkowych nawierzchni nalezy dokonac:

- rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje si¢ odzyskac, w sposéb reczny lub mechaniczny z ew.
przecigciem pretow zbrojeniowych 1 ich odgieciem,

- demontazu prefabrykowanych elementéw betonowych, ceglanych, klinkierowych itp. przy zatozeniu
ponownego ich wykorzystania,

- oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidzianych do powtérnego uzycia (z zaprawy, kawatkéw
betonu, izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasnoscia Wykonawcy,
powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone wSST lub wskazane przez Inzyniera. Elementy 1
materiaty, ktére zgodnie z SST stajg si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu
budowy.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.2. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.3. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét
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rozbidrkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtérnego
wykorzystania. Zageszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty po usunietych elementach
nawierzchni, ogrodzen i przepustéw powinno spetnia¢ odpowiedniewymagania okreslone w OST D-
02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7.0BMIAR ROBOT
7.2 Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 7.

7.3. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robdt zwigzanych z rozbidrkg elementéw drég 1ogrodzen jest:

—m 2 (metr kwadratowy).

8.0ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymaganiaogdlne” pkt 8.

9.PODSTAWA PLATNOSCI
9.2. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 9.

9.3. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,

- rozkucie 1 zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu
ponownego jejuzycia, z utozeniem na poboczu,

- zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbiorki,

- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbidrki.
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SST-D-04
PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODLOZA

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie

45.2 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie
budowy rurociggéw, linii
komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad,
drég lotnisk i kolei; wyréwnanie

terenu
45.23 45233100-0 Roboty w zakresie budowy
autostrad 1 drég
45.23.3 45233140-2 Roboty drogowe

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem
1 zaggszczaniem podtoza gruntowego w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegétowej Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegétowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do ulozenia konstrukcji nawierzchniw
gruncie kat I.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w SSD 00 ,,Wymagania Og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét.
Ogoélne wymagania dotyczace rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt.
1.5.

2. MATERIALY.
Nie wystepuja.

3. SPRZET.
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 3.

33



3.2. Sprzet do wykonania robét.

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien
wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nast¢pujgcego sprzetu:

* Roéwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharkiz
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

* Koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

*  Walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowacé niekorzystnego wplywu na wiasciwosci
gruntu podioza.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu.

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne”
pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét.
Og6lne zasady wykonania rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét.

Wykonawca powinien przystagpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania
1 zageszczenia podloza bezposrednio przed rozpoczgciem robdt zwigzanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowaniai
zageszczania podtoza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych. W  wykonanym korycie oraz po wyprofilowanymi zaggszczonym
podtozu nie moze odbywac¢ si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednioz wykonaniem
pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania koryta w planie 1 profilu powinny
by¢ wczesnie] przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi 1 w rzedach
rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie
palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek dowytyczenia robdt
w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metréw. Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci
jego moc nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg roboty i do trudnosci
jego odspojenia. Koryto mozna wykonywac¢ r¢cznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przyklad na poszerzeniach lub w przypadku rob6to matym zakresie.
Sposéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Grunt odspojony w czasie
wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez
Inzyniera. Profilowanie 1 zaggszczenie podioza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt. 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza.

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzic, czy istniejace rzedne
terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rz¢dnych podtoza. Zaleca
si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
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projektowane rzedne podloza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony 1 wystgpuja
zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien
spulchni¢ podtoze na gtebokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt
spelniajagcy wymagania obowigzujace dla goérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci
wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1. Do profilowania podtoza nalezy stosowac
réwniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera. Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do
jego zageszczania. Zageszczanie podtoza nalezy kontynuowac¢ do osiggnigcia wskaznika
zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podioza (Is)

Strefa Korpusu Minimalna wartos¢ Is dla:
Rodzaj ciezki 1| Ruch mniejszy od
bardzo cigzki ciezkiego

Gorna warstwa 0 1,00 1,00

grubosci 20 cm

Na gltebokosci od 20 do
50 cm od powierzchni
podioza 1,00 0,97

W  przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zaggszczenia, kontrole zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie
obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny 1 wtérny modut odksztatcenia podtoza wedtug
norm. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2.
Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j
z tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza.

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywanew
dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem
podtoza nastgpi przerwa w robotach 1 Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania
warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem,
na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli
wyprofilowane i zageszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu
podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednychnapraw. Jezeli
zawilgocenie nastgpilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napraw¢ wykona on na wiasny
koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SSD 00 ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 6.

6.2. Badania w czasie robot.
6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw.

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i1 pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych
1 zageszczenia koryta 1 wyprofilowanego podioza podaje tablica 2.
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Czestotliwos¢ oraz zakres

1 wyprofilowanego podtoza.

badan 1

Wyszczegblnienie badan i
pomiaréw

Minimalna
badan i pomiaréw

czgstotliwosé

Szerokos¢ koryta

10 razy na 1 km

Réwnos¢ podtuzna

co 20 m na kazdym pasie
ruchu

R6éwnos$¢ poprzeczna

10 razy na 1 km

Spadki poprzeczne

10 razy na 1 km

Rzedne wysokosciowe

co 25 m w osi jezdni 1 na jej

pomiaréw  wykonanego

krawedziach dla autostrad
1 drég ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drég

Uksztaltowanie osi  w | co 25 m w osi jezdni 1 na jej
planie krawedziach dla autostrad
1 drég ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drég
Zageszczenie, wilgotnos¢ | w 2 punktach na dziennej

gruntu podioza dziatce roboczej, lecz nie

rzadziej niz raz na 600 m?

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podloza).
Szerokos¢ koryta i profilowanego podloza nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wiecej niz +10 cm 1 -5 cm

6.2.3. Rownos$¢ koryta (profilowanego podloza).

Nieréwnosci podiuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowg latg
zgodnie z normg. Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata. Nierdwnosci nie
mogg przekracza¢ 20 mm

6.2.4. Spadki poprzeczne.
Spadki poprzeczne koryta 1 profilowanego podtoza powinny byc¢
dokumentacjg projektowa z tolerancja + 0,5%.

zgodnez

6.2.5. Rzedne wysokosciowe.
Réznice pomigedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza
1 rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie.
O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz
+ 3 cm dla drég.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza).

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg normy
nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1. Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia
stosuje si¢ porOwnanie wartosci modutéw odksztatcenia, to wartos¢ stosunku wtérnego do
pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg nie powinna by¢ wigksza od
2,2.
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6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego
podioza).

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od

okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co

najmniej 10 cm, wyréwnanie 1 powtérne zageszczanie. Dodanie nowego materialu bez

spulchniania wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) profilowanego podtoza. Obmiarrob6t
zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw jest cze$cig obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 8. Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki
pozytywne.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SSD 00. ,,Wymagania
Ogo6lne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.
Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:

* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

* odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze 1 rozplantowaniem,

» zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na Srodki transportowe i odwiezienie na odktad
lub nasyp,

* profilowanie dna koryta lub podtoza,

* zageszczenie,

* utrzymanie koryta lub podtoza,

* przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

e PN-EN 933-1:2012 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw -- Czes¢ 1:
Oznaczanie sktadu ziarnowego -- Metoda przesiewania;

* PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw -- Czes¢ 4:
Oznaczanie ksztaltu ziarna -- Wskaznik ksztattu;

* PN-EN 1097-6:2022-07 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw --
Czes¢ 6: Oznaczanie gestosci ziarna 1 nasigkliwosci;

* PN-EN 1367-1:2007 Badania wiasciwosci cieplnych 1 odpornosci kruszyw na dziatanie
czynnikow atmosferycznych -- Cz¢$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci;

* PN-EN 1744-1+A1:2013-05 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw -- Czgs¢ 1:
Analiza chemiczna;
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PN-EN 197-1:2012 Cement -- Cze¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace
cementow powszechnego uzytku;

PN-EN 13055:2016-07 Kruszywa lekkie;

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania probek, badanie
1 ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow
produkcji betonu;
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SST-D-05
PODBUDOWA Z KRUSZYWA - WYMAGANIA
OGOLNE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie

45.2 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie
budowy rurociagdw, linii
komunikacyjnych 1
elektroenergetycznych, autostrad,
drég, lotnisk 1 kolei; wyréwnanie

terenu
45.23 45233100-0 Roboty w zakresie budowy
autostrad 1 drég
45.23.3 45233140-2 Roboty drogowe

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczeg6étowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegétowej Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych Szczegétowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowg¢ pomocniczg i podbudowe zasadniczg
wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych 1 pétsztywnych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3a zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 1.4
oraz w ST dotyczacych poszczegdlnych rodzajéw podbudéw z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét.

Ogoélne wymagania dotyczace rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt.
1.5.
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2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogo6lne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania 1 sktadowania, podano

w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow.

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych
mechanicznie powinno by¢ kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziaren zwiru wigkszych od 6 mm

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych 1 bez domieszek gliny

2.3. Wymagania dla materialow.

2.3.1. Uziarnienie kruszywa.
Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug normy powinna leze¢ miedzy

krzywymi granicznymi p6l dobrego uziarnienia.

Lp.

Wyszczegolnienie wlasciwosci

Kruszywo
tamane na
podbudowe
zasadniczg

Kruszywo
tamane na
podbudowe
pomocnicza

Zawarto$¢ ziaren mniejszych niz
0,075 % (m/m)

od 2 do 10

od 2 do 12

ZawartoS$¢ nadziarna
% (m/m) nie wigcej niz

5

10

Zawarto$¢ ziaren nieforemnych %
(m/m) nie wigcej niz

35

40

ZawartoS¢ zanieczyszczen
organicznych % (m/m) nie wigcej
niz

1

1

Wskaznik piaskowy o
pigciokrotnym zageszczeniu

od 30 do 70

od 30 do 70

Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles:
a) Scieralnos¢ catkowita po pelnej
liczbie obrotow, nie wigcej niz:

b) Scieralnos¢ po 1/5 petnej liczbie
obrotow, w stosunku do ubytku
masy po pelnej liczbie obrotéw, nie
wigce] niz:

35

30

50

35

Nasigkliwos¢ % (m/m) nie wiecej
niz

Mrozoodpornos¢, ubytek masy po
25 cyklach zamrazania % (m/m)
nie wiecej niz

10

Zawartos¢ zwigzkéw siarki w
przeliczeniu na SOs % (m/m) nie
wigcej niz

10.

Wskaznik nosnosci Wno$
mieszanki kruszywa % (m/m) nie
mniejszy niz
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a) przy zageszczeniu 1s>1,00 dla 80 60
KR1 doKR2

b) przy zageszczeniu 1s>1,03 dla 120

KR3 doKR6

2.3.2. Woda.
Nalezy stosowa¢ wode wg normy PN-EN 1008:2004.

3. SPRZET.
3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robdét.

Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazac¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nastepujacego sprzetu:

* mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wodeg.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci
optymalne;j,

* walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W
miejscach trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 4.

4.2. Transport materiatow.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem 2z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogoélne zasady wykonania roboét.
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podloza.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nie przenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy
powinny by¢ wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i
w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa.

Mieszanke kruszywa o Scisle okre§lonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
koniecznos¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od
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razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu
1 wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci,
takiej, aby jej ostateczna grubos¢ po zaggszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubos¢
pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa
podbudowy powinna by¢ roztozona w sposéb zapewniajacy osiggnigcie wymaganych spadkéw
1 rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa skiada si¢ z wigcej nizjednej warstwy
kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zagg¢szczona z zachowaniem
wymaganych spadkéw i1 rzgdnych wysokosciowych. Rozpoczgcie budowy kazdej nastgpnej
warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera. Wilgotnosé
mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalne;j,
okreslonej wedlug préby Proctora, (metoda II). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien
zosta¢ osuszony przez mieszanie 1 napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest
nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okres§long iloscig
wody 1 rOwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest
wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy osuszy¢.

5.5. Odcinek probny.
Nie dotyczy.

5.6. Utrzymanie podbudowy.

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nast¢gpnej warstwy, powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera,
gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktychz niewtasciwego
utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét.

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu
akceptacji materialéw. Badania te powinny obejmowacé wszystkie wtasciwosci okreslonew
pkt. 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot.
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw.
Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.

Lp. Czestotliwos¢ badan
Wyszczegdllnienie Maksymalna
badan Minimalna liczba | powierzchnia
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badan na dziennej | podbudowy
dziatce roboczej przypadajaca na
jedno badanie
1. Uziarnienie
mieszanki 2 600
2. Wilgotnos¢
mieszanki
3. Zageszczenie Jedna probka na jednym zjezdzie
warstwy
4. Badanie wiasciwosci | Dla kazdej warstwy kruszywa 1 przy kazdej
kruszywa zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki.

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3.
Probki nalezy pobiera¢ w sposéb losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.
Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki.
Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej, okreslonej wedlug
proby Proctora, (metoda II), z tolerancja +10% -20%.

6.3.4. Zageszczenie podbudowy.

Zageszcezenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiggnigecia wymaganego
wskaznika zageszczenia. Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug norm. W
przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste
kruszywo, kontrol¢ zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych i nie rzadziej
niz raz na 5000 m?, lub wedlug zalecen Inzyniera. Zageszczenie podbudowy stabilizowane;
mechanicznie nalezy uznac za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu E2 do pierwotnego
modutu odksztalcenia El1 jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.

£ <22
E,
6.3.5. Wiasciwosci kruszywa.

Badania kruszywa powinny obejmowac ocen¢ wszystkich wtasciwosci okreslonych
w pkt. 2.3.2. Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob
losowy w obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy.
6.4.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow.

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy
podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiar6w wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie
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Lp. Wyszczeg6lnienie badan 1 | Minimalna czgstotliwosé
pomiaréw pomiaréw
1. Szeroko$¢ podbudowy 2 razy na zjezdzie
2. Réwnos¢ podtuzna JW.
3. R6wnosé poprzeczna JW.
4. Spadki poprzeczne JW.
5. Rzedne wysokosciowe w pkt. chartka zjazdu
6. Uksztaltowanie osi w planie | jw.
7. Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej
dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m
Przed odbiorem: w 3
punktach, lecz nie rzadziej
niz raz na 2000 m>
8. Nosnos¢ podbudowy: raz na zjezdzie

- modut odksztatcenia
- ugigcie sprezyste
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6.4.2. Szerokos¢ podbudowy.

Szerokos¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz
+10 cm, -5 cm Na jezdniach bez kraweznikow szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza
od szeroko$ci warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto§¢ wskazangw
dokumentacji projektowej.

6.4.3. Réwnos¢ podbudowy.

Nier6wnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg zgodniez
normg. Nieréwnos$ci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg. Nieréwnosci
podbudowy nie mogg przekraczac¢: - 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy.
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych 1 tukach powinny by¢ zgodnez
dokumentacjg projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy.
Roéznice pomiedzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy 1 rzednymi projektowanymi
nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza
O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowane;j
0 wigcej niz + 5 cm

6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podloza.
Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy.
* modut odksztalcenia wg normy powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
* ugiecie sprezyste powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.
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Tablica 4. Cechy podbudowy.

Wymagane cechy podbudowy

Minimalny modut

Podbudowa z | wgkaznik zageszczenia | Maksymalne ugiecie odksztatcenia mierzony

kruszyvya O | Is nie mniejszy niz sprezyste pod kotem, | ptytg o $rednicy 30 cm,

wskazniku mm MPa

Wnos nie

mniejszym od od

niz % 40 kN 50 kN pierwszego | drugiego
obcigzenia | obcigzenia
E: E>

60 1,00 1,40 1,60 60 120

80 1,00 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy.

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktoére wykazuja wigksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane 1 powtérnie zageszczone. Dodanie nowego
materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne. Jezeli szerokos¢
podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm 1 nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezagcym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzy¢
podbudoweg przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu,
dotozenie materialu i powtdrne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca
wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednig gtebokos¢, zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupetnionenowym
materiatem o odpowiednich wtasciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone. Roboty te
Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastagpi ponowny pomiar 1
ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy.

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.
Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
nosnos$ci podbudowy wyniklo z niewtasciwego wykonania robdt przez Wykonawce
podbudowy.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SS D 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy
z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie. Obmiar rob6t zwigzanychz
wyznaczeniem obiektow jest czg¢scig obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w SSD 00 ,,Wymagania Ogolne” pkt. 8. Roboty
uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SSD 00. ,,Wymagania
Ogo6lne” pkt. 9.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

*  PN-EN 933-1:2012 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 1:
Oznaczanie sktadu ziarnowego -- Metoda przesiewania;

* PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw -- Czes¢ 4:
Oznaczanie ksztattu ziarna -- Wskaznik ksztattu;

* PN-EN 1097-6:2022-07 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw --
Czes¢ 6: Oznaczanie gestosci ziarna i nasigkliwosci;

* PN-EN 1367-1:2007 Badania wtasciwosci cieplnych 1 odpornosci kruszyw na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych -- Czes¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci;

* PN-EN 1744-1+A1:2013-05 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw -- Czgs¢ 1:
Analiza chemiczna;

* PN-EN 197-1:2012 Cement -- Cze¢$¢ 1: Skiad, wymagania 1 kryteria zgodnosci dotyczace
cementow powszechnego uzytku;

* PN-EN 13055:2016-07 Kruszywa lekkie;

* PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania prébek, badanie
1 ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw
produkcji betonu;
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SST-D-06
PODBUDOWA Z KRUSZYWA STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie

45.2 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie
budowy rurociagdw, linii
komunikacyjnych 1
elektroenergetycznych, autostrad,
drég, lotnisk 1 kolei; wyréwnanie

terenu
45.23 45233100-0 Roboty w zakresie budowy
autostrad 1 drég
45.23.3 45233140-2 Roboty drogowe

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczeg6étowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegétowej Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegétowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robdt
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie:

* Pod nawierzchni¢ utwardzone;

Szczegbtowy zakres rzeczowy i ilosciowy prac wedtug przedmiaréw oraz dokumentacji

projektowe;.

1.4. OKkreslenia podstawowe.

1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub
wigcej warstw zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3g zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace rob6ot podano w SSD 00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania Ogdlne” pkt. 1.5.
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2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogo6lne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania 1 sktadowania, podano

w SSD 00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogélne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow.

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych
mechanicznie powinno by¢ kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziaren zwiru wigkszych od 6 mm

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych 1 bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow.

2.3.1. Uziarnienie kruszywa.
Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug normy powinna leze¢ miedzy

krzywymi granicznymi p6l dobrego uziarnienia.

Lp.

Wyszczegolnienie wlasciwosci

Kruszywo
tamane na
podbudowe
zasadniczg

Kruszywo
tamane na
podbudowe
pomocnicza

Zawarto$¢ ziaren mniejszych niz
0,075 % (m/m)

od 2 do 10

od 2 do 12

ZawartoS$¢ nadziarna
% (m/m) nie wigcej niz

5

10

Zawarto$¢ ziaren nieforemnych %
(m/m) nie wigcej niz

35

40

ZawartoS¢ zanieczyszczen
organicznych % (m/m) nie wigcej
niz

1

1

Wskaznik piaskowy o
pigciokrotnym zageszczeniu

od 30 do 70

od 30 do 70

Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles:
a) Scieralnos¢ catkowita po pelnej
liczbie obrotow, nie wigcej niz:

b) Scieralnos¢ po 1/5 petnej liczbie
obrotow, w stosunku do ubytku
masy po pelnej liczbie obrotéw, nie
wigce] niz:

35

30

50

35

Nasigkliwos¢ % (m/m) nie wiecej
niz

Mrozoodpornos¢, ubytek masy po
25 cyklach zamrazania % (m/m)
nie wiecej niz

10

Zawartos¢ zwigzkéw siarki w
przeliczeniu na SOs % (m/m) nie
wigcej niz

10.

Wskaznik nosnosci Wno$
mieszanki kruszywa % (m/m) nie
mniejszy niz
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a) przy zageszczeniu 1s>1,00 dla 80 60
KR1 doKR2

b) przy zageszczeniu 1s>1,03 dla 120

KR3 doKR6

2.3.2. Woda.
Nalezy stosowa¢ wode wg normy PN-EN 1008:2004.

3. SPRZET.
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SSD 00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
Ogolne” pkt. 3.

4. TRANSPORT.
Wymagania dotyczace transportu podano w SSD 00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania Ogélne” pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét.

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w SSD 00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania Ogélne” pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podloza.
Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom  okreslonymw
SSD 04 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogélne” pkt. 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa.
Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w SSD 04
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogo6lne” pkt. 5.3.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa.
Ustalenia dotyczace rozkladania i zaggszczania mieszanki podano w SSD 04
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogo6lne” pkt. 5.4.

5.5. Odcinek probny.
Nie dotyczy

5.6. Utrzymanie podbudowy.
Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okre§lonym w
SSD 04 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogélne” pkt. 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot.

Ogo6lne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SSD 04 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania Ogélne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét.

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw,
zgodnie z ustaleniami SSD 04 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogdlne” pkt.
6.2.
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6.3. Badania w czasie robot.
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robét podanow
SSD 04 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogdlne” pkt. 6.3.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy.
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SSD 04 ,Podbudowaz
kruszyw. Wymagania Ogdlne” pkt. 6.4.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.
Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano
w SSD 04 ,, Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogblne” pkt. 6.5.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy
z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie. Obmiar rob6t zwigzanychz
wyznaczeniem obiektow jest czescig obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru robét podano w SSD 00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
Ogolne” pkt. 8.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SSD 00 ,,Podbudowaz
kruszyw. Wymagania Ogdélne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:
* Prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,
¢ (Oznakowanie robot,
* Sprawdzenie 1 ewentualng naprawe podtoza,
* Przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
* Dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
¢ Rozlozenie mieszanki,
* Zageszczenie roztozonej mieszanki,
* Przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji
technicznej,
* Utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

e PN-EN 933-1:2012 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw -- Czes¢ 1:
Oznaczanie sktadu ziarnowego -- Metoda przesiewania;

* PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw -- Czes¢ 4:
Oznaczanie ksztattu ziarna -- Wskaznik ksztattu;
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PN-EN 1097-6:2022-07 Badania mechanicznych 1 fizycznych wiasciwosci kruszyw --
Czes¢ 6: Oznaczanie gestosci ziarna 1 nasigkliwosci;

PN-EN 1367-1:2007 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornos$ci kruszyw na dziatanie
czynnikow atmosferycznych -- Cz¢$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci;

PN-EN 1744-1+A1:2013-05 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw -- Czgs¢ 1:
Analiza chemiczna;

PN-EN 197-1:2012 Cement -- Czg$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace
cementéw powszechnego uzytku;

PN-EN 13055:2016-07 Kruszywa lekkie;

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania probek, badanie
1 ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw
produkcji betonu;
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SST-D-07 ,
ROBOTY W ZAKRESIE ROZNYCH NAWIERZCHNI

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie

45.2 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie
budowy rurociggéw, linii
komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad,
drég, lotnisk i kolei; wyréwnanie

terenu
45.23 45233220-7 Roboty w zakresie réznych
nawierzchni
45.23.3 45233200-1 Roboty w zakresie nawierzchni
drég

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sg wymaganiadotyczace
wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem warstwy nawierzchni utwardzonej w
ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegétowej Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych Szczegétowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia rob6t
przy wykonaniu nastepujacych prac:
*  Wykonanie nawierzchni chodnikéw i parkingéw;

Szczegdlowy zakres rzeczowy 1 ilosciowy prac wedlug przedmiar6w oraz
dokumentacji projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Betonowa kostka brukowa — prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do
budowy warstwy Scieralnej nawierzchni, wykonany metoda wibroprasowania z betonu nie
zbrojonego nie barwionego lub barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charakteryzujacy si¢
ksztattem, ktéry umozliwia wzajemne przystawanie elementow.

1.4.2. Spoina - odstep pomiedzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypetniony
okreslonymi materiatami wypetniajagcymi.

1.4.3. Szczelina dylatacyjna — odstep dzielacy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu
umozliwienia odksztalcen temperaturowych, wypelniony okreslonymi materiatami
wypelniajagcymi.

1.4.4. Pozostale okreSlenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SSD 00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.4.
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1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét.
Ogoélne wymagania dotyczace rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Og6lne”
pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogoélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w SSD 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 2.

2.2. Nawierzchnie.
2.2.1. Kostka betonowa nawierzchni utwardzonych.

Kostka betonowa jest przeznaczona do budowy nawierzchni drogowych dla ruchu
lekkiego, w tym do nawierzchni placéw, parkingéw i podjazdéw dla samochodow
osobowych, do ciggéw ruchu pieszego zgodnie 2z odrgbnymi przepisami oraz
w zastosowaniach, w ktorych zadeklarowane parametry techniczne wyrobu sg wystarczajace.
Dane techniczne:

*  Wymiary kostki 20x10 cm

*  Kolor kostki szary

*  Grubosc¢ kostki 8 cm

* Waga 180 kg/m?

*  Powierzchnia bez fazy

* Rodzaj powierzchni stempla powierzchnia ptaska
e Struktura betonu colorflex

*  Spos6b obrdobki powierzchni srutowana 1 szczotkowana
* Klasa betonu nie dotyczy

*  Wytrzymatos$¢ na $ciskanie 35 MPa

*  Max nasigkliwos¢ 5%

e Max Scieralnos¢ 4,5 mm

*  Mrozoodpornos¢ F 125

*  Dopuszczalne odchytki +2 +2 +3

*  Odpornos$¢ na poslizg/poslizgniecie zadowalajaca

e Trwalos¢ zadowalajaca

* Reakcja na ogien Al.

2.3. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom.

Betonowa kostka betonowa powinna posiada¢ aprobate techniczng, wydang przez
uprawniong jednostke (Instytut Badawczy Drég i Mostéw). Betonowa kostka brukowa powinna
odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w aprobacie technicznej, a w przypadku braku
wystarczajacych ustalen, powinna mie¢ charakterystyki okreslone przez odpowiednie
procedury badawcze IBDiM, zgodne z ponizszymi wskazaniami:

e ksztaltt 1 wymiary powinny by¢ zgodne 2z deklarowanymi przez producenta,
z dopuszczalnymi odchytkami od wymiaréw: (dtugos$¢ 1 szerokos¢ + 3,0 mm, gruboscS,0
mm),
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wytrzymato$¢ na $ciskanie powinna by¢ nie mniejsza niz 50 MPa, dla klasy ,,50”,
mrozoodpornos$¢: po 30 cyklach zamrazania i rozmrazania prébek w 3% roztworze NaCl
lub 150 cyklach zamrazania i rozmrazania metoda zwykla, powinny by¢ spelnione
jednoczesnie nastepujgce warunki:

- probki nie powinny wykazywac pekniec i zarysowan powierzchni licowych,

- faczna masa ubytkéw betonu w postaci zniszczonych naroznikéw i krawedzi, odpryskéw
kruszywa itp. nie powinna przekracza¢ 5% masy probek nie zamrazanych,

- obnizenie wytrzymatosci na $ciskanie w stosunku do prébek nie zamrazanych nie powinno
by¢ wieksze niz 20%,

nasigkliwos$¢, nie powinna przekracza¢ 5%,

scieralnos¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, okreslona strata wysokosci, nie powinna
przekracza¢ wartosci 3,5 mm, dla klasy ,,507,

szorstkos¢, okreslona wskaznikiem szorstkosci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni
licowej gornej, sprawdzona wahadlem angielskim, powinna wynosi¢ nie mniej niz
50 jednostek SRT,

wyglad zewnetrzny: powierzchnie elementéw nie powinny mie¢ rys, peknig¢ i ubytkéw
betonu, krawedzie elementow powinny by¢ rowne, a tekstura i kolor powierzchni licowe]
powinny by¢ jednorodne. Dopuszczalne wady wyglady zewngtrznego i uszkodzenia
powierzchni nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 1. (Uwaga: Naloty
wapienne - wykwity w postaci bialych plam - powstaja w wyniku naturalnych proceséw
fizykochemicznych wystepujacych w betonie podczas jego wigzania i twardnienia; naloty
te powoli znikajg w okresie do 2 lat).

Tablica 1. Dopuszczalne wady wygladu zewnetrznego betonowej kostki brukowe;.

Lp. Wiasciwosci Wymagania (gatunek 1)

1. | Stan powierzchni licowe;: jednorodna w danej partii
- tekstura niedopuszczalne
- rysy i spekania jednolity dla danej partii
- kolor wedtug katalogu dopuszczalne niekontrastowe
producenta przebarwienia na
- przebarwienia pojedynczej kostce
- plamy, zabrudzenia niedopuszczalne
niezmywalne woda dopuszczalne
- naloty wapienne

2. Uszkodzenia powierzchni
bocznych: 2
- dopuszczalna liczba w 1 30 mm x 10 mm
kostce

- dopuszczalna wielkos¢
(dtugosc i szerokos¢)
3. Szczerby 1 uszkodzenia
krawedzi i narozy niedopuszczalne
przylicowych
4. | Uszkodzenia krawedzi
pionowych
- dopuszczalna liczba w 1 2
kostce 20 mm x 6 mm
- dopuszczalna wielkos¢
(dtugos¢ i gtebokos¢)
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2.4. Skladowanie kostek.

Kostke zaleca si¢ pakowa¢ na paletach. Palety z kostka moga by¢ sktadowane na
otwartej przestrzeni, przy czym podtoze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione. Pozadane jest,
aby wymiary kostek byty dostosowane do sposobu uktadania i siatki spoin oraz umozliwialty
wykonanie warstwy o szerokosci 1,0 m lub 1,5 m bez koniecznos$ci przecinania elementéw w
trakcie ich wbudowywania w nawierzchnig.

2.5. Materialy do podbudowy utozonej pod nawierzchnig z betonowej kostki.
Materiaty do podbudowy, ustalonej w dokumentacji projektowej, powinny odpowiadaé
wymaganiom wiasciwej SST lub innym dokumentom zaakceptowanym przez Inzyniera.

2.6. Cement.
Cement stosowany do zaprawy cementowej dla wypelnienia spoin miedzy ptytami
powinien by¢ cementem portlandzkim 1 odpowiada¢ wymaganiom podanym w normach.

2.7. Piasek.
Piasek do zaprawy cementowej powinien by¢ gatunku 1, natomiast do wypetniania

spoin przez zamulenie - piasek gatunku 1, lecz o zawartosci pyléw mineralnych w granicach
od 3 do 8%.

2.8. Woda.
Woda do zaprawy cementowe;.
Tablica nr 2. wymagania podsypki piaskowe;j.

Lp. Wiasciwosci Wymaganie Badanie wg
normy
1 Nasigkliwos¢, %, nie wigcej 2,5 PN-B-06714-18
niz
2. Mrozoodporno$¢, ubytek 5,0 PN-B-06714-19

masy po 25 cyklach
zamrazania, %, nie wigcej niz

3. | Zawarto$¢  zanieczyszczen Barwa nie PN-B-06714-26

organicznych, ciemniejsza niz
wzorcowa

4. | Zawarto$¢ zanieczyszczen 0,2 PN-B-06714-12
obcych, %, nie
wigcej niz

5. | Zawartos¢ ziaren 25
nieforemnych, %, nie wigcej
niz

6. | Wskaznik piaskowy, wigkszy 65 BN-64/8931-01
od

2.9. Masa zalewowa.
Masa zalewowa do wypetniania spoin i szczelin dylatacyjnych powinna by¢ stosowana
na gorgco 1 odpowiada¢ wymaganiom normom.
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2.10. Spoiwo stuzace do wigzania skladnika mineralnego.
Zywica + utwardzacz wedtug technologii.

2.11. Kruszywo famane naturalne.
Kruszywo ze skal twardych lub zwir famany rzeczny waskich frakcji 0/32 mm,
0/16mm.

3. SPRZET.
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni.

Uktadanie kostka betonowej, brukowej klinkierowej oraz ptytek chodnikowych moze
odbywac sie:

* recznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,

* mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajacych (uktadarek), sktadajacych sigz
wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy
kostek na miejsce ich ulozenia; urzadzenie to, po skonczonym uktadaniu kostek, mozna
wykorzysta¢ do wmiatania piasku w szczeliny, zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowac specjalne narzedzia tngce (np. przycinarki,
szlifierki z tarcza). Do zageszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowaé zageszczarki
wibracyjne (ptytowe) z wykladzing elastomerowsg, chronigce kostki przed S$cieraniem

1 wykruszaniem narozy. Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej oraz taw

betonowych z oporem nalezy stosowac betoniarki.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu.

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne”
pkt. 4.

4.2. Transport plyt i sktadowanie.

Kostka betonowa moze by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi po
osiggnieciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,5 R. W czasie transportu ptyty betonowe
powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami, a gérna warstwa
nie powinna wystawac¢ poza $ciany srodka transportu wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.
Kostka betonowa, brukowa klinkierowa oraz ptytki chodnikowe moga by¢ sktadowane na
otwartej przestrzeni, na podtozu wyr6wnanym i odwodnionym, z zastosowaniem podktadek
i przektadek utozonych w pionie jedna nad drugg. Plyty azurowe nalezy uktada¢ na ptask
w stosach, po 10 warstw w stosie.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogoélne zasady wykonania roboét.
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 5.

5.2. Podloze.
Podloze moze stanowi¢ grunt rodzimy lub nasypowy, na ktérym bezposrednio uktadana
jest nawierzchnia. Grunt podtoza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny
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1 zabezpieczony przed skutkami przemarzania. Wskaznik zageszczenia gruntu powinien
wynosi¢ Is £1,0.

5.3. Konstrukcja nawierzchni.

Konstrukcja nawierzchni powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa.
Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu nawierzchni, z wystgpowaniem podbudowy,
podsypki cementowo-piaskowej 1 wypelnieniem spoin piaskiem obejmujg:

* wykonanie podbudowy,

* wykonanie obramowania nawierzchni (z krawgznikow, obrzezy 1 Sciekow),
* przygotowanie i rozscielenie podsypki cementowo-piaskowej,

¢ ulozenie kostek z ubiciem,

* wypelnienie szczelin piaskiem,

* pielgegnacje nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

5.4. Podbudowa pod nawierzchnie z kostki betonowej.
Podbudowg¢ pod utozenie nawierzchni z kostki moze stanowic:

* podloze z gruntu rodzimego, ulepszone piaskiem, zwirem, odpadami z kamienioloméw,
wyprofilowane i zageszczone do Is + 1,0,

* istniejgca nawierzchnia zwirowa, tluczniowa lub brukowa z zastosowaniem warstwy
wyréwnawcze] z piasku 3 cm lub inny rodzaj podbudowy zgodny z dokumentacja
projektowa. Warunki wykonania podbudowy powinny odpowiada¢ wymaganiom
zawartym w odpowiednich SST.

5.5. Obramowanie nawierzchni.

Do obramowania nawierzchni z kostki brukowej nalezy stosowa¢ krawg¢zniki betonowe
uliczne lub betonowe drogowe. Rodzaj stosowanych kraweznikow powinien by¢ zgodny z
dokumentacjg projektowa, SST lub wskazaniami InzZyniera.

5.6. Podsypka.

Rodzaj podsypki i jej grubos$¢ powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST.
Grubos$¢ podsypki powinna wynosi¢ po zaggszczeniu 3 do 5 cm, a wymagania dla materialow
na podsypke powinny by¢ zgodne z punktem 2.3. Dopuszczalne odchytki od zaprojektowane]
grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ + 1 cm Podsypke cementowo- piaskowa
przygotowuje si¢ w betoniarkach, a nast¢pnie rozsciela si¢ na uprzednio zwilzonej podbudowie,
przy zachowaniu wspétczynnika wodno-cementowego od 0,25 do 0,351 wytrzymatosci
na Sciskanie nie mniejszej niz R7 = 10 MPa, R28 = 14 MPa. W praktyce, wilgotnos¢ uktadane;j
podsypki powinna by¢ taka, aby po $ci$ni¢ciu podsypki w dioni podsypka nie rozsypywata si¢
1 nie bylo na dloni §ladéw wody, a po naci$nieciu palcami podsypka rozsypywala sie.
Rozscielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedza¢ uktadanie nawierzchni z
kostek od 3 do 4 m. Rozscielona podsypka powinna by¢ wyprofilowana 1 zaggszczona w stanie
wilgotnym, lekki walcami (np. recznymi) lub zageszczarkami wibracyjnymi. Catkowite ubicie
nawierzchni musi by¢ zakonczone przed rozpoczeciem wigzania cementu w podsypce.

5.7. Ukladanie nawierzchni z kostek betonowych.
5.7.1. Warunki atmosferyczne.

Ulozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢
wykonywac¢ przy temperaturze otoczenia nie nizszej niz +5 °C. Dopuszcza si¢ wykonanie
nawierzchni jesli w ciggu dnia temperatura utrzymuje si¢ w granicach od 0 °C do +5 °C, przy
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czym jesli w nocy spodziewane sg przymrozki kostke nalezy zabezpieczy¢ materiatami
o ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomy, papg itp.).

5.7.2. Ulozenie nawierzchni z kostek.

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementow o jednakowe;j
grubosci. Na wiekszym fragmencie rob6t zaleca si¢ stosowac kostki dostarczone w tej samej
partii materialu, w ktérej niedopuszczalne s3 rozne odcienie wybranego koloru kostki.
Uktadanie kostki mozna wykonywac recznie lub mechanicznie. Ukladanie rgczne zaleca si¢
wykonywa¢ na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza skomplikowanych pod wzgledem
ksztaltu lub wymagajacych kompozycji kolorystycznej ukladanych deseni oraz réznych
wymiarow 1 ksztattow kostek. Ukladanie kostek powinni wykonywac przyuczeni brukarze.
Uktadanie mechaniczne zaleca si¢ wykonywac¢ na duzych powierzchniach o prostym ksztalcie,
tak aby uktadarka mogta przenosi¢ z palety warstwe ksztaltek na miejsce ichutozenia z
wymagang doktadnoscig. Kostka do uktadania mechanicznego nie moze mie¢ duzych odchylek
wymiarowych 1 musi by¢ odpowiednio przygotowana przez producenta, tj. utozona na palecie
w odpowiedni wzdr, bez dotozenia potéwek i1 dziewiatek, przy czym kazdawarstwa na palecie
musi by¢ dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie przywieraly do siebie.
Uktadanie mechaniczne zawsze musi by¢ wsparte pracg brukarzy, ktérzy uzupetniaja
przerwy, wyrabiaja tuki, doktadajg kostki w okolicach studzieneki krawgznikow. Kostke
uktada si¢ okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie ubijania
podsypka zagegszcza si¢. Powierzchnia kostek polozonych obok urzadzen infrastruktury
technicznej (np. studzienek, wlazéw itp.) powinna trwale wystawa¢ od 3 mmdo 5 mm
powyzej powierzchni tych urzadzen oraz od 3 mm do 10 mm powyzej korytek scieckowych
(Sciekbw). Do uzupelnienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezachi studzienkach
mozna uzywac elementy kostkowe wykonczeniowe w postaci tzw. potoweki dziewiatek,
majacych wszystkie krawedzie réwne i1 odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby
ksztattek o nietypowych wymiarach, wolng przestrzen uzupetnia si¢ kostka cieta, przycinang
na budowie specjalnymi narzedziami tngcymi (przycinarkami, szlifierkamiz tarczg itp.).
Dzienng dziatke robocza nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zalecasi¢ zakonczy¢
prowizorycznie okoto pdtmetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskowej w celu
wytworzenia oporu dla ubicia kostki ulozonej na stale. Przed dalszym wznowieniem robot,
prowizorycznie ulozong nawierzchni¢ na podsypce piaskowej nalezy rozebrac i usuna¢ wraz z

podsypka.

5.7.3. Ubicie nawierzchni z kostek.

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomocg zageszczarki wibracyjnej
(ptytowej) z ostong z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywaé walca.
Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej Srodka
1 jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztaltek. Ewentualne nierdwnosci powierzchniowe
moga by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdluznym kostki. Po ubiciu nawierzchni
wszystkie kostki uszkodzone (np. pgkniete) nalezy wymieni¢ na kostki cate.

5.7.4. Spoiny.

Szeroko$¢ spoin pomiedzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ od
3 mm do 5 mm W przypadku stosowania prostopadtosciennych kostek brukowych zaleca si¢
aby osie spoin pomigdzy dluzszymi bokami tych kostek tworzyly z osig drogi kat 45°
a wierzchotek utworzonego kata prostego pomig¢dzy spoinami mial kierunek odwrotny do
kierunku spadku podtuznego nawierzchni. Po ulozeniu kostek, spoiny nalezy wypehic
piaskiem. Wypetnienie spoin piaskiem polega na rozsypaniu warstwy piasku i wmieceniu go
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w spoiny na sucho lub, po obfitym polaniu woda - wmieceniu papki piaskowej szczotkami
wzglednie rozgarniaczkami z piérami gumowymi.

5.8. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu.

Nawierzchni¢ na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypetnionymi piaskiem,
po jej wykonaniu nalezy przykry¢ warstwa wilgotnego piasku o grubosci od 3,0 do 4,0 cm i
utrzymywac ja w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni.

5.9. Wypelnienie spoin.

Wypetnienie spoin w nawierzchniach z ptyt azurowych powinno by¢ wykonane zgodnie
z dokumentacja projektowa lub wskazaniami Inzyniera. Przy wypelnianiu spoin przez
zamulanie - piasek powinien zawiera¢ od 3 do 8% frakcji mniejszej od 0,05 mm,a
zamulenie powinno by¢ wykonane na petna wysokos¢ ptyt. Wypelnienie spoin zaprawg
cementowag o wytrzymatosci R28 + 20 MPa, powinno by¢ wykonane w glagb nie mniej niz na
2/3 wysokosci ptyty. Przy wypetnianiu spoin masg zalewowa - przed zalaniem spoiny powinny
by¢ wypetnione piaskiem do 2/3 wysokosci ptyt.

5.10. Szczeliny dylatacyjne.

Szczeliny dylatacyjne w nawierzchni z ptyt azurowych powinny by¢ stosowane tylko w
przypadku wypelnienia spoin zaprawg cementowg. Szczelin dylatacyjne powinny by¢
wypelnione masg zalewowg w taki sam sposob jaki stosuje si¢ przy wypelnianiu spoin masg
zalewowa. W nawierzchniach drég i ulic, wykonywanych z ptyt azurowych szczeliny
dylatacyjne powinny by¢ wykonane co 10 do 15 m. Szczeliny dylatacyjne powinny by¢
wykonane rowniez miedzy nawierzchnig i krawg¢znikami. Na nawierzchniach placéw oprocz
szczelin poprzecznych powinny by¢ wykonane szczeliny podtuzne w odst¢pach co 5 do 7 m.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot.
Ogodlne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét.

Ptyty betonowe powinny by¢ badane w zakresie badan petnych i zwyklych. Badania
petne przeprowadza producent ptyt. Badania zwykle nalezy przeprowadza¢ przy kazdym
odbiorze ptyt, wedlug nastgpujacego zakresu:

* sprawdzenie wygladu zewngtrznego,
* sprawdzenie ksztaltu 1 wymiarow,
* sprawdzenie wytrzymatos$ci na $ciskanie.

Sposéb pobierania prébek, badania i ocena wynikéw badan powinny by¢ zgodne
z normami. Badania pozostalych materialow stosowanych do wykonania nawierzchni z ptyt
azurowych powinny obejmowac¢ wszystkie wiasciwosci, ktére zostaty okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatow wg pkt. 2.3 do 2.7. Przed przystapieniem do robét
Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji wyniki badan materialéw
przeznaczonych do wykonania nawierzchni z ptyt azurowych.

6.3. Badania w czasie robot.

6.3.1. Badanie podloza.
Nalezy sprawdzi¢, czy przygotowane podioze odpowiada wymaganiom wg pkt. 5.2.
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6.3.2. Sprawdzenie konstrukcji nawierzchni.

Konstrukcje i grubos¢ podbudowy wg pkt. 5.3 nalezy sprawdza¢ w jednym miejscu na
kazdym kilometrowym odcinku drogi lub na kazde 6000 m? powierzchni oraz w miejscach
budzacych watpliwosci.

6.3.3. Sprawdzenie obramowania nawierzchni.
Nalezy przeprowadzi¢ ocen¢ wizualng obramowania nawierzchni na catej dlugosci
budowanego odcinka.

6.3.4. Sprawdzenie ulozenia plyt i kostki.

Sprawdzenie prawidtowosci ulozenia plyt nalezy przeprowadza¢ przez dokonanie
oceny wizualnej na catej dtugosci budowanego odcinka, czy jest zgodne z warunkami
podanymi w pkt. 5.6.

6.3.5. Sprawdzenie spoin.

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje si¢ co najmniej w trzech losowo wybranych
miejscach na:
* kazdym petnym lub rozpoczetym kilometrze drogi,
+ kazdych petnych lub rozpoczetych 6000 m? placu.

Sprawdzenie wypelnienia spoin wykonuje si¢ przez usuni¢cie materialu wypetniajacego
na dtugosci okoto 10 cm oraz zbadaniu, czy wypetnienie spoin jest zgodne z wymaganiami
podanymi w pkt. 5.7.

6.3.6. Sprawdzenie szczelin dylatacyjnych.

Rozmieszczenie szczelin dylatacyjnych nalezy sprawdzi¢ przez ogledziny na calej
dtugosci budowanego odcinka lub calej powierzchni placu. Sprawdzenie wypetnienia szczelin
dylatacyjnych wykonuje si¢ w taki sam sposob jak spoin, w zgodnosci z wymaganiamiwg
pkt. 5.8.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni.
6.4.1. Rownos¢.

Nieréwnos$ci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata lub planografem
zgodnie z normami. Nieréwnos$ci podtuzne nawierzchni nie powinny przekracza¢ 1,0 cm

6.4.2. Spadki poprzeczne.
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa
z tolerancja + 0,5%.

6.4.3. Rzedne wysokosciowe.
Réznice pomigdzy rzgdnymi wykonanej nawierzchni i rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cmi-2 cm

6.4.4. Uksztaltowanie osi.
O$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowane]
0 wigcej niz + 5 cm

6.4.5. Szerokos$¢ nawierzchni.

Szeroko$¢ nawierzchni nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz
+5cm
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6.4.6. Grubos$¢ podsypki (warstwy wyréwnawczej).
Dopuszczalne odchyltki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczac
+1,0cm

6.4.7. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw.
Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw wykonanej nawierzchni podanow

tablicy 5.

Tablica 5. Czestotliwos¢ 1 zakres badan cech geometrycznych nawierzchni.

Lp. Wyszczegblnienie badan Minimalna cze¢stotliwos¢
1 pomiar6w badan i pomiaréw
I. I0razynal kmiw
Spadki poprzeczne charakterystycznych
punktach
niwelety

2. 10razynal kmiw
Rze¢dne wysokosciowe charakterystycznych
punktach
niwelety

3. I0razynal kmiw
Uksztaltowanie osi w planie charakterystycznych
punktach
niwelety

4. Szerokos¢ nawierzchni 10 razy na 1 km
5. Grubosci podsypki 10 razy na 1 km

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej
kostki brukowe;j.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogoélne zasady odbioru robdét.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 7. Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
* przygotowanie podtoza lub podbudowy,
* wykonanie podsypki.
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9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SSD 00. ,,Wymagania

Ogo6lne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z plyt betonowych obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
przygotowanie podtoza lub podbudowy,
dostarczenie materiatow,
wykonanie podsypki,
utozenie nawierzchni,
wypelnienie spoin 1 szczelin dylatacyjnych,
pielegnacje nawierzchni,
przeprowadzenie pomiar6w 1 badah wymaganych w specyfikacji technicznej.

. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

PN-EN 12620+A1:2010 Kruszywa do betonu;

PN-EN 197-1:2012 Cement -- Cze¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace
cementéw powszechnego uzytku;

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania probek, badanie
1 ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw
produkcji betonu;
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SST-D-08
KRAWEZNIKI I OBRZEZA BETONOWE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie

45.2 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie
budowy rurociggéw, linii
komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad,
drég, lotnisk i kolei; wyréwnanie

terenu
45.23 45233100-0 Roboty w zakresie budowy
autostrad 1 drég
45.23.3 45233140-2 Roboty drogowe

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem obrzezy betonowych oraz kraweznikow
betonowych w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegétowej Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegétowa Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z ustawieniem:
* Obrzezy betonowych 8x30x100 cm, koloru szarego utozonych na plasko na tawie
betonowej z betonu C12/15 z oporem na podsypce cementowo piaskowej 1:4 grubosci
5 cm;

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Krawezniki betonowe — prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla
pieszych, pasy dzielgce, wyspy kierujace oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Obrzeza chodnikowe — prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie
lub dwustronnie ciggi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami 1 z definicjami podanymi w SSD 00. ,,Wymagania Og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét.
Ogoélne wymagania dotyczace rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt.
1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogo6lne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania 1 sktadowania, podano
w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt.2.
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2.2, Stosowane materialy.
Materiatami stosowanymi sa:
* krawezniki betonowe uliczne, prostokatne $cigte, jednowarstwowe gatunku 1;
* piasek na podsypke i do zapraw;
* cement do podsypki i zapraw;
e woda;
* materiaty do wykonania fawy pod krawezniki;

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe — wymagania techniczne.
2.3.1. Dopuszczalne odchylki wymiaréw obrzezy.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiar6w obrzezy.

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
L +8 +12
b, h +3 +3

2.3.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy.

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze
z formy lub zatartej. Krawegdzie elementow powinny by¢ rowne i1 proste. Dopuszczalne wady
oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekracza¢ wartosci
podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy.

Rodzaj wad i uszkodzen Dopuszczalna wielko$¢
wad 1 uszkodzen
Gatunek Gatunek 2
1
Wiklgstos¢ lub wypuktos¢ powierzchni 2 3
1 krawedzi w mm
Szczerby 1 ograniczajacych
uszkodzenia powierzchnie gérne Niedopuszczalne
krawedzi i (Scieralne)
narozy P
ograniczajacych
pozostate
powierzchnie:
- liczba, max 2 2
- dlugos¢, mm, max 20 40
- gleboko$¢, mm, max 6 10
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2.3.3. Sktadowanie.

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow. Betonowe obrzeza chodnikowenalezy uktadac z
zastosowaniem podktadek i1 przektadek drewnianych o wymiarach co najmniej: grubos¢ 2,5
cm, szerokos¢ 5 cm, dtugos¢ minimum 5 cm wigksza niz szeroko$¢ obrzeza.

2.3.4. Beton i jego skladniki.
Do produkcji obrzezy nalezy stosowac beton wedtug PN-EN 206+A2:2021-08, klasy
B25 oraz B30.

2.4. Materialy na podsypke i do zapraw.

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-
EN 12620+A1:2010. Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢
cementem portlandzkim klasy nie mniejszej niz ,,32,5”, odpowiadajacy wymaganiom normy
PN-EN 197-1:2012. Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-EN
1008:2004.

2.5. Materialy na fawy.

Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowac, dla:
a) lawy betonowej - beton klasy B15 wg PN-EN 206+A2:2021-08, ktérego sktadniki powinny
odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.4.4.

3. SPRZET.
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet.
Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:
* Dbetoniarek do wytwarzania betonu 1 zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,
* wibrator6w plytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu.

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne”
pkt. 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych.

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu
po osiagnigciu przez beton wytrzymatosci min 0,7 wytrzymatosci projektowanej. Obrzeza
powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si€ 1 uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostalych materiatow.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas
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transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne
przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogoélne zasady wykonania roboét.
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 5.

5.2. Wykonanie koryta pod lawy.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem
w szeroko$ci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku. Wskaznik zageszczenia dna wykonanego
koryta pod fawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie faw.
Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.

5.3.1. Lawa betonowa.

Lawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonuje si¢ bez szalowania, przy
gruntach sypkich nalezy stosowa¢ szalowanie. Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢
w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢
wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywac¢ zgodnie z wymaganiami
normy 206+A2:2021-08, przy czym nalezy stosowac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione
bitumiczng masg zalewowa.

5.4. Podloze lub podsypka (lawa).

Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub
podsypka (fawa) ze zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu.
Podsypke (tfawe) wykonuje si¢ przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i1 zaggszczenie
z polewaniem wod3.

5.5. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podiozu w miejscu
1 ze Swiatlem (odlegtoscig gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym
z ustaleniami dokumentacji projektowej. Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana
piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym. Spoiny nie
powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm Nalezy wypelni¢ je zaprawa cementowo-piaskowaw
stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny muszg by¢
wypelnione catkowicie na peilng glgbokos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét.
6.2.1. Badania obrzezy.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia kraweznikéw betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inzynierowi do akceptacji. Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na
podstawie ogledzin elementu przez pomiar i1 policzenie uszkodzen wystgpujacych na
powierzchniach i1 krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dlugosci
1 glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki
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z doktadnosciag do 1 mm, zgodnie z ustalentami PN-B-10021. Sprawdzenie ksztattu
1 wymiar6éw elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki
oraz przymiaru stalowego lub taSmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i1 2. Sprawdzenie katow
prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do badanego naroza
1 zmierzenia odchylek z doktadnos$cig do 1 mm

6.2.2. Badania pozostalych materiatow.

Badania pozostalych materialéw stosowanych przy ustawianiu kraweznikéw
betonowych powinny obejmowac¢ wszystkie wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatéw w pkt. 2.

6.3. Badania w czasie robot.
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod fawe.

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podloza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne
z pkt. 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie law.

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

e Zgodno$¢ profilu podtuznego gérnej powierzchni taw z dokumentacjg projektowg. Profil
podtuzny goérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta.
Dopuszczalne odchylenia moga wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m tawy.

*  Wymiary faw. Wymiary faw nalezy sprawdzi¢ w dwéch dowolnie wybranych punktach na
kazde 100 m tawy. Tolerancje wymiarOw wynosza:

- dla wysokosci + 10% wysokosci projektowane;,

- dla szerokosci + 10% szerokosci projektowane;.

*  ROwnos¢ gornej powierzchni taw. Ro6wnos¢ gérnej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez
przytozenie w dwoéch punktach, na kazde 100 m tawy, trzymetrowej laty. Przeswit
pomiedzy goérng powierzchnig tawy 1 przytozong tatg nie moze przekracza¢ 1 cm

» Zageszczenie taw. Zageszczenie taw bada si¢ w dwoch przekrojach na kazde 100 m.

e Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku. Dopuszczalne odchylenie linii faw od
projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm na kazde 100 m wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow.

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

* dopuszczalne odchylenia linii kraweznikow w poziomie od linii projektowanej, ktdre
wynosi + 1 cm na kazde 100 m ustawionego krawe¢znika,

* dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszczyzny kraweznika od niwelety
projektowanej, ktére wynosi + 1 cm na kazde 100 m ustawionego krawe¢znika,

* réwnos¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przylozenie w dwoch
punktach na kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej laty, przy czym przeswit pomigdzy
gbrng powierzchnig kraweznika 1 przytozong tata nie moze przekraczaé 1 cm,

* doktadnos¢ wypelnienia spoin bada si¢ co 10 metréw. Spoiny musza by¢ wypelnione
catkowicie na petng giebokos¢.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa jest m (metr biezacy) ustawionego kraweznika oraz obrzeza
betonowego.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robét.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 8. Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 dalty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbiorowi robo6t zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlegaja:
* wykonanie koryta pod tawe,
* wykonanie fawy,
* wykonanie podsypki.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SSD 00. ,,Wymagania
Ogo6lne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena wykonania 1 m kraweznika 1 obrzeza betonowego obejmuje:
* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
* dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,
* wykonanie koryta pod tawe,
- wykonanie szalunku,
* wykonanie fawy,
* wykonanie podsypki,
* ustawienie kraweznikow na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowej),
* ustawienie obrzeza na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowe;j),
* wypelnienie spoin zaprawa,
* zasypanie zewngtrznej Sciany kraweznika gruntem i ubicie,
* przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

e PN-EN 206+A2:2021-08 Beton -- Wymagania, wlasciwos$ci uzytkowe, produkcja
1 zgodnos¢;

e PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy;

* PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu;

* PN-EN 197-1:2012 Cement -- Czg$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementéw powszechnego uzytku;

* PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania prébek, badanie
1 ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw
produkcji betonu;
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SST-D-09
ROBOTY W ZAKRESIE WYKONYWANIA
NWIERZCHNI PLACOW ZABAW

CPV 45.23.30.00-9

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z ulozeniem elastycznej nawierzchni przepuszczalnej z granulatu gumowego SBR i
EPDM ze spoiwem na bazie zywic poliuretanowych, bezpiecznej dla spadku z wysokosci od 1.60 m
(40mm) do 3.0m — 120mm wraz z przygotowaniem podioza pod te nawierzchnie.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.3

1.3 Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie rob6t zwigzanych z oczyszczaniem terenu do potozenia nawierzchni.

1.3.1 Oczyszczenie terenu przeznaczonego pod plac zabaw

1.3.2 Niwelacja dla uzyskania terenu ptaskiego

1.3.3 Zdjecie humusu i1 korytowanie pod nawierzchnie syntetyczne

1.3.4 Utozenie podbudowy pod nawierzchnie syntetyczne

1.3.5 Utozenie obrzezy gumowych

1.3.6 Wykonanie nawierzchni syntetycznych zgodnie z technologia wykonania.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z SIWZ 1
poleceniami Zamawiajgcego.

1.6 Sprzet
Roboty zwigzane z oczyszczaniem terenu przeznaczonego pod nawierzchnie syntetyczng moga by¢
wykonane r¢cznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzet.

1.7 Wykonanie robét

1.7.1 Oczyszczenie terenu przeznaczonego pod plac zabaw
1. Usunigcie kamieni i innych zbednych materiatéw

2. Zniwelowanie 1 wyréwnanie nierdwnosci w podiozu

3. Wykorygowanie powierzchni pod nawierzchnie syntetyczne

1.7.2 Wykonanie podbudowy pod nawierzchnie syntetyczne.
- Korytowanie, ktére nalezy dostosowa¢ do grubosci nawierzchni
- Wykonanie obrzezy na tawie betonowej z betonu klasy C-15
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- Przykrycie obrzeza/kraweznika pokryta warstwa nawierzchni bezpieczne;j

- Wykonanie podbudowy ttuczniowe;j

Warstwy podbudowy:

- Podbudowa z kruszywa tamanego frakcja 0-31,50 mm - warstwa dolna o grubosci po zageszczeniu
20 cm

- Podbudowa z kruszywa tamanego frakcja 0-16 mm - warstwa gorna o grubosci po zaggszczeniu 5
cm

Wymagania dla kruszyw:
Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastepujace rodzaje kruszywa , wedtug PN-B-11112 -.
Jakos¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112[8]

Sprzet:
Roboty moga by¢ wykonane re¢cznie lub mechanicznie

Transport:

Kruszywo i piasek mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem 1
zawilgoceniem. Nalezy go umiesci¢ rOwnomiernie na calej powierzchni fadunkowej 1 zabezpieczy¢
przed spadaniem lub przesuwaniem.

Wykonanie:

Minimalna grubos¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od 1,5-
krotnosci wymiaru najwigkszych ziaren tlucznia. Maksymalna grubo$¢ warstwy podbudowy po
zageszczeniu nie moze przekroczy¢ 20cm. Kruszywo grube powinno by¢ roziozone w warstwie o
jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki. Grubo$¢ roztozonej warstwy powinna by¢ taka, aby po
zageszczeniu 1 zaklinowaniu osiggneta grubos¢ projektowang. Kruszywo grube po roztozeniu powinno
by¢ przywatowane walcem statycznym o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Po
zageszczeniu warstwy kruszywa grubego , nalezy roztozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w
celu zaklinowania kruszywa grubego. Do zaggszczenia nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku
jednostkowym co najmniej 18 kIN/m2, albo ptytowg zageszczarke wibracyjng o nacisku jednostkowym
co najmniej 16 kN/m2. Podbudowa powinna by¢ odpowiednio wyprofilowana spadkami podtuznymi
1 poprzecznymi (odchytki mierzone fatg dtugosci 2m nie powinny by¢ wieksze niz 2mm).

Wykonujac wszystkie warstwy podbudowy nalezy zwréci¢ uwage na zachowanie odpowiednich
spadkow poziomych — min. 1% w kierunku terenéw zielonych i zageszczenie mechaniczne
poszczegbdlnych warstw. W przypadku braku mozliwosci odprowadzania wody nalezy wykona¢ drenaz
francuski.

Obrzeza utrzymujace podbudowe i nawierzchni¢ ustawi¢ na wysokosci dopasowanej do grubosci
warstw podbudowy 1 nawierzchni w ten sposob, by nie wystawaly ponad nawierzchni¢ wigcej niz
Smm.

1.7.3 Wykonanie nawierzchni syntetycznych:

Nawierzchnia bezpieczna powinna by¢ wykonana jako przepuszczalna, bezpieczna dla upadkéw min.
1,6m (40mm) do stosowania na zewnatrz, z mozliwoscig umieszczania na niej elementéw urzadzen do
¢wiczen ruchowych, pozwalajaca na uksztattowanie zgodnie z niniejszg specyfikacja.

Przewiduje si¢ zamOwienie nawierzchni o grubosci wymaganej dla upadkéw z wysokosci, od 1.60m
(40mm) do 3.0m — 120mm.

Nawierzchnia bezpieczna wylewana winna sktadac si¢ z dwoch warstw. Dolna warstwa amortyzujaca
sktadajaca z mieszanki granulatu SBR, o frakcji 2-6mm z klejem poliuretanowym.
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Druga warstwa nawierzchni to kolorowa warstwa wierzchnia sktadajaca si¢ z granulatu EPDM z
produkcji pierwotnej o frakcji 1-3,5mm, pochodzacego z mieszanki na bazie kauczukéw typu EPDM.

Nawierzchnia gumowe muszg posiada¢é certyfikat na spelnienie PN-EN 1177.
Nawierzchnia gumowa musi by¢ przystosowana do WSU urzgdzen wg normy 1176.

Sposob ukladania nawierzchni:

Bezpieczna nawierzchnia poliuretanowa wykonywana jest na miejscu przeznaczenia na mokro.
Kluczowa role spetnia mieszalnik bebnowy zaprojektowany do mieszania granulatéw. Proces
instalacji nawierzchni odbywa si¢ przy temperaturach podtoza od +5°C do + 25°C bez opaddéw
atmosferycznych przy odpowiedniej wilgotnosci. Ze wzgledéw na zréznicowane warunki klimatyczne
mozna zastosowac kleje poliuretanowe ré6znego typu, dopasowujgc wlasciwosci i parametry lepiszcza
do wystepujacych réznic temperatur, nastonecznienia i wilgotnosci, dajacych mozliwos¢ instalacji
nawierzchni w warunkach innych niz standardowe.

W przypadku utozenia nawierzchni niebieskiej zaleca si¢ utozenie kleju z UV.

Nawierzchni¢ zabezpieczy¢ na krancach zewngtrznych oporem w postaci kraweznikow betonowych
oraz przykry¢ warstwg nawierzchni.

Sposéb przeprowadzania odbioru nawierzchni:
- nawierzchnia powinna posiada¢ jednolitg fakture zewnetrzna,
- dopuszczalna tolerancja nieréwnosci nawierzchni +/- Smm na tacie 3m

Sposéb uzytkowania i konserwacji nawierzchni:

- elementy gumowe sg nawierzchniami rekreacyjnymi i do tego powinny stuzyc¢,

- nawierzchnia nie nadaje si¢ do jazdy na tyzworolkach, rowerach, motorach itp.,

- nie nalezy ustawia¢ bezposrednio na nawierzchni zadnych obiektéw o ostrych krawedziach,

- nalezy dbac, aby na nawierzchni nie znajdowaly si¢ kamienie lub inne twarde przedmioty, ktére przy
nadepnigciu mogg spowodowac uszkodzenie nawierzchni,

- unika¢ zabrudzen olejem, emulsja asfaltowg oraz innymi Srodkami chemicznymi powodujgcymi
odbarwienie nawierzchni,

- nalezy unika¢ wnoszenia na nawierzchnie ziemi lub blota, a takze systematycznie usuwaé
pojawiajace si¢ na powierzchni zabrudzenia i $§mieci,

- w przypadku zabrudzenia ziemia, piaskiem czy btotem nalezy nawierzchni¢ oczysci¢ przy pomocy
silnego strumienia wody, wigksze Smieci nalezy usuna¢ rgcznie lub za pomoca szczotki

1.8 Kontrola jakosci robét
Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania rob6t z SIWZ pod wzgledem zastosowania
materiatéw i doktadnosci wykonania.

1.9 Obmiar robot
Jednostkami obmiaru s3: m?, m3

1.10 Odbiér robét
Odbioru robét dokonuje si¢ na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodno$ci wykonania rob6t zgodnie
Z umowa

1.11 Podstawa platnosci

Wynagrodzenie Wykonawcy platne bedzie na podstawie faktur wystawionych przez Wykonawce na
podstawie protokotéw odbioru.
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